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Kullanim kilavuzunu, ekinde bulunan 'Garanti ve Ek Uyarilar' defterini
ve de bu kilavuzun sonunda bulunan internet link'i ile ulasacaginiz
akttel bilgiler ve uyarilari eksiksiz okuyunuz. icinde yer alan talimatlari
dikkate aliniz. Bu belge saklanmak zorundadir ve lazer tesisati elden
cikarildiginda beraberinde verilmelidir.

Tam otomatik, kirmizi veya yesil lazer teknolojili rotasyon lazeri
— Bdlme duvarlarini hizalamak icin 90° referans isini

— Lazer Modlari: Nokta, tarama, rotasyon ve el alicisi modu

— Tdm fonksiyonlar uzaktan kumanda ile kullanilabilir.

— Sensolite 110: Lazer alicisi maks. 100 m yari capinda.

— Hassasiyet 0,15 mm / m, 4° otomatik nivelman sahasi

Genel giivenlik bilgileri

— Cihazi sadece kullanim amacina uygun sekilde teknik 6zellikleri dahilinde
kullaniniz.

- Olctm cihazlari ve aksesuarlari cocuk oyuncaklari degildir.
Gocuklarin erisiminden uzak bir yerde saklayiniz.

— Cihaz Uzerinde degisiklikler veya yapisal degistirmeler yasaktir. Bu durumda
cihazin onay belgesi ve gtvenlik spesifikasyonu gecerliligini kaybetmektedir.

— Cihazi mekanik yuklere, asiri sicakliklara veya siddetli titresimlere maruz
birakmayiniz.

— Bir veya birden fazla fonksiyonu ariza goésterdiginde ya da batarya dolulugu
zayif oldugunda cihazin bir daha kullanilmamasi gerekmektedir.

Emniyet Direktifleri
Sinif 2'ye ait lazerlerin kullanimi

Lazer isini! Lazer isini!
Dogrudan isina bakmayiniz! Dogrudan isina bakmayiniz!
Lazer sinif 2 Lazer sinif 2
<1mW - 635nm <1mW-515nm
EN 60825-1:2014 EN 60825-1:2014

— Dikkat: Lazer i1sinina veya yansiyan isina direkt olarak bakmayiniz.

— Lazer isinint insanlarin Gstiine dogrultmayiniz.

— 2 sinifi lazer 1sini gdze vurdugunda gdzlerin bilingli olarak kapatilmasi
ve basin derhal 1sindan disari cevrilmesi gerekmektedir.
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Cubus / Cubus G

— Lazer isinlarina veya yansimalarina (/refleksiyonlarina) asla optik cihazlar
(buyuteg, mikroskop, durban, ...) araciigiyla bakmayiniz.

— Lazeri g6z hizasinda kullanmayiniz (1,40 ... 1,90 m).

— lyi yansima yapan, aksettiren veya parlayan alanlari lazer cihazlarini
calistirirken értmelisiniz.

— Umumi trafik alanlarinda isin gidisatini mimkun oldugunca engeller ve
bélmeler ile sinirlandirarak lazer alanini ikaz tabelalari ile isaretleyin.

Emniyet Direktifleri
Elektromanyetik isinlar ile muamele

— Olctim cihazi, 2014/30/AB sayili Elektro Manyetik Uyumluluk Yénetmeliginde
(EMV) belirtilen, elektromanyetik uyumluluga dair kurallara ve sinir degerlerine
uygundur.

— Mekansal kullanim kisitlamalarinin, 6rn. hastanelerde, ucaklarda, benzin
istasyonlarinda veya kalp pili tastyan insanlrin yakininda, dikkate alinmasi
gerekmektedir. Elektronik cihazlarin ve elektronik cihazlardan dolayr bunlarin
tehlikeli boyutta etkilenmeleri veya arizalanmalari mimkundur.

Ozel Uriin Nitelikleri ve Fonksiyonlari

Rutomaric  Rotasyon lazeri kendi kendini dizecler. Cihaz + 4° ‘lik calisma
acl araligr dahilinde gerekli temel konuma getirilir. Ardindan otomatik sistem
hemen hassas ayari tamamlar. Bu islemde ¢ adet elektronik &lcim sensoru
X, Y, ve Z eksenlerini saptar.

Anti-Drift sistemi (ADS) hatali 6lcimleri engeller. Islev prensibi:
Lazer 1sini ADS'nin etkinlestirilmesinden 30 sonra strekli olarak dizgin bir
duzecleme yéniinden kontrol edilir. Cihaz dis etkenlerden dolayr hareket ettirilirse
veya lazer yukseklik referans noktasini kaybederse, lazer durur. Ayrica lazer
yanip séner ve Tilt-LED 151g1 strekli yanar. Calismaya devam edebilmek icin,
Tilt tusuna yeniden basin veya cihazi kapatip acin. Béylece hatali élcimler
kolayca ve guvenli olarak engellenir.

ADS cihazin calistirilmasindan sonra etkin olmaz. Kurulmus olan
cihaz dis etken sebepli konum degisimlerinden korumak icin, ADS sistemi
Tilt tusuna basilarak etkinlestirilmelidir. ADS fonksiyonunun etkin olusu, Tilt
Isiginin yanip sénmesi ile bildirilir. Bkz. asagidaki sema.



ADS sistemi ancak lazerin diizeglenmesi tamamlandiktan 30 saniye
sonra denetleme sistemini aktif hale getirir (kurulum safhasi). Kurulum
esnasinda Tilt 15191 saniyelik araliklarla yanip séner; ADS etkin oldugunda
hizli sekilde yanip séner.

ADS Fonksiyon sekli ADS 30 saniyeden
sonra aktif olur,
Rotasyon Tilt LED 15191 hizlica Dis etken
Agik baslar yanip séner.
7L
Sensor Automatic AD_S nin - ) Lazer
kurulum safhasi etkinlestirilmesi: - .
guvenlik

Tilt tusuna basiniz;
Tilt 15191 saniyelik
araliklarla yanip
soner.

acisindan durur,
lazer yanip séner
ve Tilt-LED 15131
strekli yanar.

\\ﬁ)‘lock Transport LOCK: Cihaz tasima esnasinda 6zel bir motor
freni ile korunur.

Toz ve sudan koruma — Olciim cihazlari tozdan ve yagmurdan
korunma 6zellikleri ile 6ne ¢ikmaktadirlar.

Alan Kafesi: Bunlar lazer duzlemlerini ve fonksiyonlarini gésterir.
auto: Otomatik hizalama / man: Manuel (elle) hizalama

=8 ® o 0

Yatay tesviye Dikey tesviye Egri duzlem 90° acilar 90° Referans
fonksiyonu
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Cubus G: Yesil lazer teknolojisi

[ENE® DLD tasanmli lazer modulleri yesil lazer 1siginin olusturulmasinda
Gsttin kalitenin ifadesidir. Eski jenerasyonlara bakis bu modeller
istya daha dayanikli ve enerji tiketimi daha tasarruflu.

Ayrica insan gozu yesi lazerin dalga alaninda 6rneg@in kirmizi
lazerin ki ile kiyasla daha yUksek bir hassasiyete sahiptir. Bu
nedenle yesil lazer diyodu kirmizi lazer diyodu ile kiyaslandiginda
daha parlak gorunr.

Yesil lazerler -bilhassa DLD tasariminda- uygunsuz kosullar

altinda lazer cizgisinin gértnrliga agisindan daha fazla
avantaj sunmaktadirlar.

Bataryanin Sarj Edilmesi

— Ag/ Sarj cihazini sadece kapali
alanlarda kullanin, neme ve yagmura
maruz birakmayin. Aksi takdirde
elektrik carpmasi tehlikesi vardir.

— Cihazi kullanmadan 6nce bataryayi
tamamen sarj edin.

— Elektrik / Sarj cihazini elektrik prizi
ve baglanti soketine (G) baglayin.
Lutfen sadece cihaz dahilindeki
elektrik / sarj cihazini kullanin.
Yanlis bir sebeke / sarj cihazi kullanildiginda garanti hakki kaybedilir.

— Bataryanin sarj islemi stresince elektrik / sarj cihazinin (H) LED'i kirmizi yanar.
LED 15191 yesil renkte yandiginda, sarj islemi tamamlanmis olur. Cihaz sebeke /
sarj cihazina bagl degilse, elektrik / sarj cihazinin (I) LED'i yanip soner.

— Batarya calisir durumda iken de sarj edilebilir.

— Batarya dolulugu zayif oldugunda faaliyet gostergesi (4) yanip soner.

Pillerinin Kumandaya Takilmasi
- Kutuplarin dogru olmasina ' L H

dikkat ediniz. i il



Statif ve duvar
sabitlemeli

Dikey Calisma

A Referans isini cikisi G Elektrik / Sarj cihazi icin baglant
soketi

H Elektrik / Sarj cihazi

B Prizma bashdi / Lazer isini gikisl

C Enfrary;j sinyali alici alani
I Sarj gostergesi

kirmizi: Batarya sarj ediliyor
E 5/8 inc dis yesil: Sarj islemi tamamland

D Kumanda paneli

F Batarya yuvasi
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Cubus kumanda alani

34

—— Cubus ———

Uzaktan Kumanda

auto/slope fonksiyonu

auto/slope fonksiyonu isig
LED kapali: Otomatik hizalama
LED acik: Manuel (elle) hizalama

3 ACMA / KAPAMA tusu

islem gostergesi
(LowBat: LED yanip séner)

5 Tilt fonksiyonu 1sig
6 Tilt fonksiyonu

7 Enfraryj sinyali alici alani

8 KO sinyal cikisi
9 islem gdstergesi

10 Rotasyon hizi secimi
600 / 330/ 30/ 0 dev./dak

11 Tarama modu
10°/45°/90°/180°

12 Konumlandirma tusu
(saga ceviriniz)

13 Konumlandirma tusu
(sola ceviriniz)



Yatay ve diisey diizecleme:

auto
— Yatay: Cihaz mUimkun oldugunca diz bir zemin ‘ «
Gsttine konulmali veya bir statif (lic ayak) tzerine ba »ﬁ

auto

sabitlenmelidir.
— Dusey: Cihazi monte edili oldugu statif ve duvar
sabitleyicisi ile yana koyun. Kumanda alani yukariya @ @
dogru bakiyor. Statif ve duvar sabitleyicisi ile cihaz
dusey kullanimlarda bir statif Gzerine monte edilebilir.
— ACIK/KAPALI tusunu bas.

I Auto/slope fonksiyonu LED'i kapali: Otomatik hizalama
n

— Cihaz kendini otomatik olarak + 4° araliginda dizecler. Kurulum siresinde
lazer yanip soner ve prizma bashdr durur. Nivelman tamamlandiginda,
lazer surekli yanar ve maksimum devir sayisi ile déner. Bu konuyla ilgili
.Sensor Automatic” ve ,, ADS-Tilt” bolimlerini de okuyunuz.

Cihaz cok egri bir sekilde kurulmus ise (4°'nin disinda), prizma kafasi
I durur ve lazer ve de LED auto/slope yanip séner. Bu durumda cihazin
® daha duz bir zemin Ustine konmasi gerekir.

Meyil fonksiyonu

Daha bytk meyiller istege bagl temin
edilebilen aci plakasi, Uriin No. 080.75
araciligiyla ayarlanabilir.

TAVSIYE: Once cihazin kendini diizeclemesini
bekleyip aci plakasini sifirlayiniz. Daha sonra
sensor otomatigini auto/slope tusu ile kapatiniz.
Ardindan cihazi istediginiz aglya ceviriniz.

I Auto/slope fonksiyonu LED'i acik: Manuel (elle) hizalama
n
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Lazer Modlari

Rotasyon Modu
Rotasyon tusu ile devir sayilari ayarlanir:
0, 30, 330, 600 D/dak

Nokta Modu

Nokta moduna gecmek icin lazer rotasyonu
(dénmesi) duruna kadar rotasyon tusuna
basmaya devam ediniz. Lazer, konumlandirma
tuglari ile istenen pozisyona déndurilebilir.

Scan Modu

Scan tusu ile yogun isikli bir katman 4 degisik
genislikte akftiflestirilebilir ve ayarlanabilir.
Katman, konumlandirma tuslari ile istenen
pozisyona déndurdldr.

El Alicisi Modu

istege bagl temin edilebilen lazer alicisi ile
calisma: Rotasyon lazerini maksimum devir
sayisina ayarlayin ve lazer alicisini acin.
Bununla ilgili s6z konusu lazer alicisinin
kullanim kilavuzuna bakiniz.

Referans lazer ile calisiimasi

Cihazin bir adet referans lazeri bulunur.

Dikey calisma modunda referans lazeri cihazin
hizalanmasina yaramaktadir. Bunun icin

referans lazerlerini duvara paralel sekilde
ayarlayin. Bu durumda dusey lazer duzeyi
duvara dik aclyla dizeclenmis olur, sekle bakiniz.




Laserliner

Teknik Ozellikler (Teknik degisiklik yapma hakki saklidir. 18W10)

Otomatik dizecleme araligi

+ 4°

Hassasiyet

+0,15mm/m

Yatay ve dusey dizecleme

Elektronik tesviye ruhu ve servo
motorlar ile otomatik olarak

Ayarlama Hizi

tlm calisma agisi icin yakl. 30 sn

Dikey referans isini

Rotasyon dlzeyine 90°

Rotasyon Hizi

0,30, 330, 600 D/dak

Uzaktan Kumanda

Enfraruj IR

Lazer dalga boyu kirmizi / yesil

635 nm /515 nm

Lazer sinifi

2 /<1 mW (EN60825-1:2014)

GUc beslemesi

Akku NiMH

Bataryanin calisma suresi
kirmizi / yesil lazer

yak. 14 saat / yak. 7 saat

Batarya dolum suresi

yak. 3 saat

Calistirma sartlar

-10°C ... 450°, hava nemi maks. 80%rH,
yogusmasiz, calisma yukseklik maks.
4000 m normal sifir Gzeri

Saklama kosullari

-10°C ... +70°, hava nemi maks. 80%rH

Koruma sinifi IP 66

130 x 160 x 145 mm
Ebatlar (G x Y x D) (statif ve duvar sabitlemeli)
Agirhigi 1,3 kg (statif ve duvar sabitlemeli)
Uzaktan Kumanda

GUc beslemesi 2x1,5VAAA
Uzaktan kumanda menzili maks. 30 m (IR-Control)
Agirhigr (batarya dahil) 0,07 kg

AB Diizenlemeleri ve Atik Aritma

Bu cihaz, AB dahilindeki serbest mal ticareti icin
gegerli olan tim gerekli standartlarin istemlerini

yerine getirmektedir.

Bu Urtin elektrikli bir cihaz olup Avrupa Birligi'nin
Atk Elektrik ve Elektronik Esyalar Direktifi uyarinca

ayri olarak toplanmali ve bertaraf edilmelidir. I : E 2:

Diger emniyet uyarilari ve ek direktifler icin:
http://laserliner.com/info?an=cubus

0 @
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Kalibrasyon kontroliiniin hazirlanmasi

Lazerin kalibrasyonunu kontrol edebilirsiniz. Cihazi birbirlerine en az 5m
mesafede bulunan iki duvarin ortasina kurunuz. Cihazi ¢alistiriniz. En iyi
kontrol sonuclarini alabilmek icin, lutfen bir statif (sehpa) kullaniniz.
ONEMLI: Sensor Automatic etkin olmali (auto/slope LED 1s1g1 kapal).

1. Duvarda A1 noktasini isaretleyiniz.

2. Cihaz1 180 derece ceviriniz ve A2 noktasini isaretleyiniz. Simdi A1 ve A2
noktalari arasinda yatay bir referans cizginiz vardir.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. »180° ﬂ
H A1 "% A2 u
Kalibrasyon kontrolii

3. Cihazi olabildigince duvara yaklastirip A1 noktasinin hizasina kurunuz.

4. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A3 noktasini isaretleyiniz. A2 ve A3
noktalari arasindaki mesafe, cihazin hassasiyet degeridir.

5. Y veya Z eksenlerinin kontrolt icin 3 ve 4 nolu islemleri tekrarlayin.

3.
A2

A2

\
>
S
=0K

015mm/m

A3

-
-]
(=]
°
<

M
AZL
B

iﬁ\ A3

X, Y veya Z eksenlerinde A2 ve A3 noktalari birbirlerine 0,15 mm / m
den daha buyuk bir uzaklikta bulunuyorlarsa, yeniden ayarlama

s Yapiimasi gerekmektedir. Bu durumda yetkili saticinizla ya da
UMAREX LASERLINER'in musteri servisi departmaniyla irtibata geginiz.

@ n



Ayarlama Modu

Rotasyon lazerinin dlizgiin olarak ayarlanmis olmasina dikkat ediniz.
X Ekseninin Ayarlanmasi

Ayarlama Modunun Etkinlestirilmesi: Cubus cihazini ¢alistiriniz.

LED auto/slope 1sig1 hizlica yanip sénmeye baslayana kadar AC/KAPA
tusu ile auto/slope tuslarini ayni anda basili tutunuz.

Ayarlama: Pozisyonlama tuglari ile lazeri bulundugu pozisyonundan
A2 referans noktasinin yiksekligine getiriniz. Bunun icin istenilen

hizaya ulasan kadar hizalama tuslarini ardi ardina saniyelik araliklarla
basiniz.

©

Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihazi kapatiniz.

Hafizaya kaydetme: Scan tusu yeni ayarlar hafizaya kaydedilir.

Y ve Z Eksenlerinin Ayarlanmasi

Ayarlama Modunun Etkinlestirilmesi: Cubus cihazini calistiriniz.
LED auto/slope 15ig1 hizlica yanip sénmeye baslayana kadar AC/KAPA
tusu ile auto/slope tuslarini ayni anda basili tutunuz.

o 06 9 §

O

Tilt tusu ile Y eksenine geginiz.

Ayarlama: Pozisyonlama tuslari ile lazeri bulundugu pozisyonundan
A2 referans noktasinin yuksekligine getiriniz. Bunun igin istenilen
hizaya ulasan kadar hizalama tuglarini ardi ardina saniyelik araliklarla
basiniz.

Q
O

Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihaz kapatiniz.

Hafizaya kaydetme: Scan tusu yeni ayarlar hafizaya kaydedilir.

® ©

Z ekseninin ayarlanmasi icin cihazi dikey olarak

kurup X ekseni icin tarif edildigi sekilde hareket ediniz. X/1Y/ Z_
Z} Eksenleri

Urtintin ayarini her kullanimdan énce,
nakil ve uzun muhafazadan sonra
kontrol ediniz. Bu islemde daima tim
eksenleri kontrol ediniz.

@
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TMONHOCTbIO MPOYTUTE MHCTPYKLLMIO MO SKCMTyaTaumm, Npunaraembii NpocnekT
LMHbopMaLms 0 rapaHTUM 1 [OMONHUTENbHbIE CBEAEHMS”, @ TakKe NOCIeAHIon
MHbOPMaLMIO 1 YKa3aHWs, KOTOPble MOXHO HalTW MO CCbIfIKe Ha CanT,
NPUBEAEHHON B KOHLLE 3TOM MHCTPYKLUMK. CobniofaTh CoAepsKaLlimecs B 3Tux
LOKyMeHTax yKasaHus. TOT JoKyMeHT HEOOXOAVMO COXPaHUTb 1 Nepeaats npu
nepefaye nasepHoro yCTpoucTBa.

ABTOMaTM4YeCKMI POTALMOHHbBIN fla3ep Mo TeXHONorum
KpacHOro unu 3eneHoro nasepa

— OnopHbIn Ny4 nog yrnom 90° Ans BbIpaBHWUBaHWSA NepPeropofok

— PexxMbl paboTbl: TOHEYHbIN, CKaHVMPOBaHME, BPALLEHME 1 PYYHO Nprem

- YnpasneHune npvbopomM npv NOMOLLM AUCTAHLMOHHOIO NyJibTa yrnpaseHus.
- Sensolite 110: ganbHOCTb NpreMa nasepHoro NpuemMHuka — Ao 100 m
—To4HocTb 0,15 MM / M, AnanasoH aBTOMaTU4eCcKoro HUBeNMpoBaHma 4°

Oo6wwme YKa3aHusa No TeXxHuKe 6e3onacHocTn

— Mprnbop Mcnonb3oBaTh TONbKO CTPOTO MO Ha3HAYeHWIO U B Npedenax ycnoBuin,
yKa3aHHbIX B cneumbukaumm.

— N3mepuTenbHble nprubopsl U NPUHAANEXHOCTM K HUM - HE UrpyLLKa.
WX cnepyeT XpaHWUTb B HELLOCTYNHOM AN1S fieTel MecTe.

— BHOCUTb B Nprbop Nobble M3MeHeHUs U MOAMMUKALMI 3anpeLLEHO, B MPOTUBHOM
cnyyae gonyck 1 TpeboBaHms No TexHuke 6e30MacHOCTV yTPaYMBaIOT CBOIO CUNY.

- He noaBeprats Nprbop AECTBMI0 MEXaHNHECKMX HAarpy30K, NOBbILLEHHbIX TeMMepaTyp
WM MOLLHbIX BUOpaLMIA.

- PaboTa ¢ NprbOpPOM B CilyHae 0TKasa O4HOM MMM HECKONBKUX DYHKLMIA Ui Npu
HW3KOM 3apsfie GaTapen CTporo 3anpeLleHa.

MNpaBunna TexHUKu 6esonacHoOCTU
ObpalueHue ¢ nasepamu knacca 2

JNazepHoe mn3ny4eHue! JNasepHoe n3ny4eHwue!
V136eraiiTe nonagaHus nyya V136eravTe nonagaHus ny4a
B rnasa! Knacc nasepa 2 B rnasal Knacc nasepa 2
<1 MBT*635HM <1MBT:515HM
EN 60825-1:2014 EN 60825-1:2014

— BHUMaHwe: 3anpelLaeTca HanpaBAATb NPSMON UK OTPaXKeHHbIN Ny B rnasa.

— 3anpeLLaeTca HanpaBnATb Na3epHbIV NyY Ha Noden.

— Ecnu nasepHoe m3nyyeHune Knacca 2 nonagaer B rnasa, HeoOXoAVMO 3aKpbITh
rnasa u HemenneHHo yopaTb ronosy 13 30Hbl Ny4a.



— Hu B koeM criydae He CMOTpeTb B Nla3epHbIV Ny4 NPy MOMOLLM ONTUYECKNX
npv1bopos (Nynbl, MMKpockona, BUHOKNS, ...).

— He ncnonb3osats flasep Ha yposHe rna3 (1,40 - 1,90 m).

— Bo Bpems paboTbl nazepHbIX YCTPOMCTB 3aKpbIBaTh XOPOLLIO OTpaxaloLLye,
3epKasbHble UK MAHLEBbIE MOBEPXHOCTU.

— B MecTax obLLero nonb3oBaHWs Mo BO3MOXHOCTN OrPaHMHMBATL XOL, JTy4ew C
MOMOLLbIO OrpaXAeHNUI 1 NepPeropofioK 1 pasmellaTb NpefynpexaatoLime
Tabnnykm B 30He LeVCTBMS Na3epHOTo U3NyYeHNs.

I'Ipanma TeXHUKMN 6e3onacHoOCTn
O6paLueH|/|e C 3NeKTPOMarH1THbIM U3ny4eHnem

— B u3mepuTensHom nprbope cobniofeHbl HOPMbI U NpeaenbHble 3HaYeH s,
yCTaHOBNIEHHbIE NPYMEHUTENBHO K 3N1€KTPOMArHUTHON COBMECTUMOCTU COMNacHO
avpektse ECno SMC 2014 /30/EU.

— Cnepyet cobniofiaTb [eCTBYIOLLME B KOHKPETHBIX MeCTax OrpaHuyeHuns no
JKCMNyaTaLmm, Hanprmep, 3anpeT Ha UCMoNb3oBaHVe B HonbHULAX, B CamoneTax, Ha
aBTO3anpaBKax UM PAAOM C NIIOAbMU C KapAVOCTUMYNATOpamu. B Takmx ycnosmsax
CyLLLeCTBYeT BO3MOXHOCTb OMacHOro BO3AENCTBUA U BO3HWKHOBEHWA MOMeX OT 1 AN
3NEeKTPOHHBIX NPUBOPOB.

Oco6ble XapaKTepUCTUKN U3penus U yHKLMN

SENsQr
Automatic  POTaLMOHHbIV Nasep HacTpanBaeTCca caMocToaTenbHO. OH

yCTaHaBNMBaeTCA B TpebyeMoe MCXOLHOe NONOXEHWe - B Npefenax yrna
CaMOCTOSATENbHOIO HNBENMPOBaHUSA £ 4°. A TOYHYIO PerynmpoBKy cpasy
ke BbINOMHAET aBTOMaTVKa: [pr 3TOM TPU SNEKTPOHHbIX U3MEPUTENbHbIX
fatdnka dukcmpytot ocn X, Y n Z.

ADS

MpotvBogpeiidosas cnctema (ADS) npefoTBpaLLiaeT OWNGOYHbIe
3amepsbl. MpuHLMN fencTeus: Jasep B TedeHre 30 cekyHA nocne akTmeMpoBaHns ADS
NOCTOSIHHO NPOBEPSIET NPABULHOCTb BbIPaBHMBaHMSA. EClM Nprbop nof BHELWHUM
BO3JeNCTBMEM NPUXOAUT B ABUXEHWE, UKW Na3ep TepseT CBOIO OMOPHYIO BbICOTY,
TOrAa Nlasep ocTaHaBIMBaAETCA. [JONOMHUTENbHO K 3TOMY Nla3ep MUraeT, a CBETOAMOA,
VHOVKaLMM HaKNOHa ropuT NOCTOSAHHO. [N NpofonXeHWs paboTbl NOBTOPHO HaxaTb
KNaBULWY HAKMOHa UK BbIKMIOYUTL U CHOBA BKIIIOYMTb NPrOop. TakuM NpocTbIM 1
HaZleXHbIM CMocoboM NPeaoTBPALLAIOTCS OLLMOOYHbIE 3aMepbl.

MpotnBoapendosas cuctema (ADS) He akTMBHa Nocne BKiloYeHUs
yCTponcTBa. YTo0bI 3aLLNTUTL MPUOOP OT M3MEHEHWS MONOXEHWS MPU MOCTOPOHHEM
BO3[ENCTBUM, HY>XXHO akTUBMPoBaTb ADS HaxaTueM KHoMKM HaknoHa. OyHkums ADS
noka3blBaeTcs MUraHNMeM CBETOAMOAA HAK/IOHa, CMOTPW PUCYHOK BHM3Y.

LNGD)



Cubus / Cubus G

ADS Bknto4aeT GyHKLMIO KOHTPONA NnLb Yepe3 30 cekyH, nocsie NoHoro
I HMBENMPOBaHWs nasepa (31an HacTPovKK). Ha aTane HaCTPOVKM CBETOAMOL,
®  HakJIoHa MUraeT C CeKyHOHOM YacToTom; Korga ADS akTMBHa - BbICTpOe MuraHme.

MpuHumn pencreusa ADS ADS BKIIIO4UTCA Yepe3
30 ¢, bbicTpOe MUraHve
Havano CBETOAMOa HaKoHa. MoctopoHHee
B BpaLleHus BO3[eNcTBYE
I 7L
Hacrpowika BknioyeHve
Sensor Automatic ADS: Haxatb
KHONMKY HaKfoHa, B uensix
UHAVKATOP 6e3onacHocTv nasep
OCTaHaBNMBaeTCH,

HaknoHa 3amuraet
C CeKyHIHOW
4acToTow.

nasep muraer,

a ceeToaMon,
VHAMKALMKN HaKOHa
FOPUT MOCTOSIHHO.

\\ﬂhlock BJIOKVPOBKA ans TpaHCNopTMpoBKu: [ns 3awwmTel nprubopa Bo Bpems
TPaAHCMOPTUPOBKM OH (DUKCUMPYETCS C MOMOLLBIO CMeLyManbHOro MOTOPHOro TOPMO3a.

CTeneHb 3aLWuThl ﬂpVI60pOB OT NMblN W BNarun.

MpocTpaHcTBEHHbIE peLueTKu: [10Ka3biBaloT NIOCKOCTM nasepa 1 hyHKLUN.
auto: aBTOMaTMYeCKoe HUBENMPOBAHWE / Man: HYBENMPOBaHNE BPYYHYIO

auto auto man
[opu3oHTanbHoe BeptukansHoe HaknoHHas 90° yron 90° OnopHan
HVBENMpoBaHue HViBeNMpoBaHue NNocKoCTb PyHKUMS



Cubus G: TexHonorus nasepa, usny4atoLLero
B 3e/1eHoi obnacTu cnekTpa

DL JNazepHble Moaynu B ncnonHeHn DLD 03HavatoT BbICOKOe KavecTBO
p
npu nonyyYeHnn 3eleHOro nasepa. B otnmyme ot npeablayLLmx
NoKoneHu oHx bonee TePMOYCTONYMBBI 1 SHEPro3hPEKTUBHBI.

Kpome Toro, Yenose4veckunii rna3 obnanaet noBbileHHON
4YBCTBUTENIbHOCTbIO B BONTHOBOM [Mana3oHe 3eNeHoro fiasepa

M0 CpaBHEHWIO, HanNpuMep, C KpacHbIM Nazepom. B pesynkrate
3eeHbl Na3epHbIA CBETOAMOL KaxkeTcs ropasfo bonee spkum
M0 CPaBHEHWIO C KPACHbIM.

TakrM 06pa3oM, Npu HebGNAroNPUSATHBIX YCIOBUAX 3eNeHble Na3epbl,
0COBeHHO B UcnonHeHUn DLD, MMeIoT NpenMyLLIecTBa € TOYKM
3peHVA BUAMMOCTY.

3apsaKa akkymynatopa

— bnok nutaHvs /3apsaHoe yCTponcTBo
MCMONb30BaTb TOMBKO BHYTPW 3aMKHYTbIX
MOMeLLeHN, He NofBepraTb BO3AEUCTBMIO
Brarv Unv LOXas, T.K. B NPOTUBHOM
Cnyyae CyLLecTBYeT OMNacHOCTb NMOPaXeHns
3M1EKTPUHECKMM TOKOM.

— Mepep Ucnonb3oBaHnem nprbopa
HeoOX0AMMO MOMHOCTBIO 3aPSANTD
aKkyMynsaTop.

— MopcoennHnTs Bnok NuTaHus /

3apsAHOe YCTPOMCTBO K 3MEKTPOCETH

1 coeamHUTenbHOMY rHe3ay (G). Micnonb3oBaTh TONbKO 610K NUTaHKs /3apsaaHoe

YCTPOWCTBO, BXOASALLEE B KOMMNEKT. [Py MCMOMb30BaHMN He OpUIMHanbLHoOro Grnoka

NUTaHWs /3apsAHOrO YCTPOWCTBA rapaHTUs aHHYNMPYeTCs.

Bo Bpems 3apsiaky akkyMynsTopa ropuT KpacHbI cBetofamop, 6rnoka nutaHus/

3apsgHoro ycrporctsa (H). MpoLecc 3apsaku aBepLueH, Korna CBETOAVOZ, ropuT

3eneHbIM CBeTOM. ECin nprbop He NoAKMoHeH K Broky NWUTaHKs OT CeTU /3apsagHoMy
ycrpoictay (1), ceeToamon 6roka NUTaHWs /3apsaHOro YCTPOMCTBA MUraeT.

— AKKYMYNITOP MOXHO Tak>ke 3apsixaTb BO BpeMs SKcnnyataumm npmbopa.

— MpW HWU3KOM YPOBHE 3apsaa akKyMySIaTopa MHAMKATOP PaboTbl HauMHaeT MuraTh (4).

YcraHoBKa GaTtaper npu

AUCTaHLMOHHOM YrpaBieHun ¥ il

— Cobniopats NoNsPHOCTb. § ol
o ==

o SREERIN, O



Cubus / Cubus G

[Lepxarenb ans wratmea /
HacTeHHoe KpenneHne

Pabota B
BEPTMKabHOM
MoNoXeHnn

A Bbixog onopHoro

m m O N

Mpr3MeHHas rososka /
BbIXOZ, Nly4a Nasepa

lMone nprema MHppakpacHoro curHana
MaHenb ynpasneHns
Pesbba 5/8"

OTcek Ans akkyMynstopa

G CoefumHuTenbHoe rHe3fo Ans 6noka

NUTaHWs /3apALHONO YCTPOMCTBA
Bnok nutaHus /3apsaHoe yCTponcTBo

MHamkaTop pabotbl
KpacHbI: MAeT 3apsaaka
aKkymynsTopa

3eN1EHbIN: NPOLLECC 3apAAKM
3aBeplueH



Laserliner

MaHenb ynpaBneHus Cubus

34

—— Cubus ———

AncraHunoHHoe
ynpasneHue

Laserliner

18

®yHKums auto/slope

CBeTonmon PyHKuMM auto/slope
CBeToamop, He ropuT: aBTOMaTU4eCKOe
HVBENMpoBaHe

CBETOANOL, FOpUT: py4HOe
HWBENMpPOBaHNE

KHonka BKJ1./BbIKJT.

MHavkaTop paboTbl
(Mwraet ceetoamon LowBat:)

Ceetoamopn, hyHKUMM HaKNTOHa
DYHKLMA HaKNOHa

Mone npnema MH@PaKpacHoro curHana

1

12

13

Bbixog, HMpakpacHOro curHana
MHavkaTop pabotbl

BbibpaTb CKOpPOCTb BpaLLieHus
600 /330 /30 / 0 06,/MuH.

PeXMM CKaHMpOBaHUs
10°/ 45° / 90° / 180°
KHomKa no3uumoHpoBaHus
(BpaLatb BNpaeo)

KHOmMKa No3uumoHpoBaHus
(Bpaluath BNeBo)



Cubus / Cubus G

fopusoHTanbHoe U BepTuKanbHoe auto auto
HUBenvpoBaHue ‘} «b
— B ropm3oHTanbHOM nonoxexuu: Mo BO3MOXHOCTA

YCTaHOBUTb NPUGOP Ha POBHOW NOBEPXHOCTYN UMK

3aKpenuTb Ha LUTaTVBe. ‘ 0
— B BepTVKanbHOM MonoxeHUn: Pacnonoxuts nprbop @ @

6OKOM C NOMOLLbIO fiep>KaTens As LUTaTMBa / HACTEHHOTO

KpenneHus. MynsT ynpaBneHus CMOTPUT BBEPX.

[lep>xatenb Ana WTaTvBa / HaCTeHHOe KpernneHue

No3BONAET yCTaHaBNMBaTb NPUOOP Ha LUTaTVBE AN

paboTbl B BEPTUKANBHOM pexume.
— Haxartb knasuwy BKJ1. /BbIKJT.

I Ceetoavog auto/slope pexrMa He ropuT: aBToMatn4eckoe HMBepoBaHme
n

— Mpurbop BbINONHAET aBTOMATMYECKOe HUBENMPOBaHWE B MHTepBane * 4°. Ha 3tane
HaCTPOWMKM Nla3ep MUraeT, a NPU3MeHHas rofoBka OCTaeTcs HenmoABUXHOM. Mo
OKOHYaHWV HUBENMPOBaHWS Na3ep ropuT NOCTOAHHBLIM CBEYEHWEM Y BpaLLaeTcs
C Makc. 4ncnom obopotoB. CM. Takke pasfen no CeHCOPHON aBTomatuke ,Sensor
Automatic” 1 06 yrne HaknoHa ADS.

Ecnv npubop yctaHoBneH nog cianwkom 6onblumM yriom (bonee 4°),
NPU3MeHHas rofloBKa CTOUT HEMOABMXHO, a Nlasep 1 cBeToanoAab! auto/slope
(aBTOMaTVKa /HaKkNoOH) MuratoT. Mprbop HEOOXOAMMO YCTaHOBUTL Ha Oonee
POBHOW MOBEPXHOCTM.

d)yHKLIMSl HaKJIOHa

HaknoHbl 6onbLIero 3Ha4eHNs MOryT CO34aBaThCs L
C MOMOLLbIO AOMOMHUTENBHOW YIIOBOW NANTLI,

apt. N2 080.75.

COBET: CHavana fatb Nprbopy CamoCTosTeNnbHO
BbIPOBHATLCA 1 YCTAHOBWTb YIIOBYIO NANTY Ha HOMb.
3aTeM OTKJIOYUTb CEHCOPHYIO aBTOMAaTUKY KHOMKOW i
auto/slope. Mocne 3Toro HakNoOHUTL NprbopP Nog, ﬂ”
HY>KHbIM YrIOM.

I CBeTofmop auto/slope pexvima ropuT: py4Hoe HBenMpoBaHmne
n



PeXxumbl nasepa

PeXum BpawieHus
KnasuLuen BpalleHna ycTaHaBNMBAETCH Y1CI0 @

oboporos: 0, 30, 330, 600 06/MuH

PeXXUM No3MLMOHMPOBaHUS

YTOObI BOMTU B PEXMM NO3WNLMOHUPOBaHWS, Credyet
HaXuMaTb KNnaBuLLYy BpaLLeHUs 4o Tex nop, noka
nasep He NepecTaHeT BpaLLaTbcs. MoBepHYTb Nasep B
TpebyeMoe NoMoXeHNe MOXHO C MOMOLLBIO KHOMOK
NO3WLMOHNPOBAHNS.

PeXxvM ckaHMpoBaHust

KHOMKa CKaHMpOBaHWS NO3BONNET aKTUBUPOBATh

1 OTPErynmMpoBaTh OTPE30K MHTEHCVBHOIO CBETa,
VIMEIOLLMIA 4 pasHbIX 3HAYeHWs WpUHbI. C MOMOLLbIO
KHOTMOK MO3ULMOHMPOBAHNS CErMEHT MOXHO MOBEPHYTL
B TpebyemMoe nonoxexue.

Pe)xnm py4yHoro npnéma

Pabota ¢ LONOMHWTENbHBIM Na3epHbIM MPUEMHUKOM:
YCTaHOBWTb POTALMOHHbIN N1a3ep Ha MakCUManbHYto
4acToTy BPaLLEHNS 1 BKIIOYNTb NasepHbIN NPUEMHMK.
CM. MHCTPYKUMIO MO 3KCryaTaLmmn COOTBETCTBYIOLLETO
Na3epHOro NpreMHuKa.

PaGoTa c onopHbIM nlasepom

MprBop OCHaLLLEH OMOPHbBIM Na3ePHBIM JIyHOM.

Mpw paboTe B BEPTUKANBHOM PEXMME OMOPHbIN
nasep CIyXuT 4 HUBENMpoBaHWs nprbopa.

[1ns 3Toro cnepyeT OTperynnMpoBaTh ONOPHbIN Nasep
Tak, YToObI Ny4 NPOXOAWN NapannenbHo CTeHe.
Tenepb BepTMKanbHas NNOCKOCTb la3epa BbiCTaBneHa
nepneHAVKYISPHO CTEHe, CM. PUCYHOK.

0 @



Cubus / Cubus G

TexHU4Yeckme XxapakTepUCTUKM (/3rotosutens coxpaHseT 3a cobol npasa
Ha BHECEHWEe TEXHUYECKMX M3MeHeHn. 18W10)

CaMOHMBeJ'II/IpOBaHI/Ie

+ 4°

To4yHOCTb

+0,15MM /M

HVBEeNMpoBaHue No
rOpPW30HTaNM / BepT1Kanm

ABTOMATMYECKOE, C MOMOLLbIO
3M1EKTPOHHbIX YPOBHEW 1 CEPBOMOTOPOB

CKOpOCTb HACTPOWKM

ok. 30 ¢ no Bcemy yrny
CaMOCTOSTENBHOTO PErynMpPoBaHNs

BepTukanbHbI ONMOPHbIA Ny4

90° K NNOCKOCTM BpaLlleHns

CKopoCTb BpaLLeHNs

0, 30, 330, 600 06/MuH

ﬂ,l/ICTaHLI,I/IOHHOe ynpasneHune

NHdppakpacHoe K

[InvHa BOMHbI la3epa KpacHbIN / 3eneHbln

635 HM /515 Hm

Knacc nasepos

2 /<1 mBT (EN60825-1:2014)

WNcTouHmK nutanms

Hyikenb-MeTani-rmapuaHsIn
akkymynstop (NiMH)

Cpok c1yxObl akKyMynsTopa KpacHbI / 3eMeHbIn

OK. 14 4acoB / OK. 7 4acoB

MpPOOONXWTENBHOCTL 3aPSAKN akKyMynsiTopa

oK. 3 4acoB

Paboune ycnosus

-10°C ... +50°, BnaxHocTb BO3ayxa
Makc. 80%rH, 6e3 obpazoBaHums
KoHaeHcata, Pabodas BbicoTa He
6onee 4000 M Hag ypoBHEM MOPS

Ycnosus xpaHeHns

-10°C... +70°,
BnaxHocTb Bo3gyxa Makc. 80%rH

Knacc 3awuTbl

IP 66

Pa3mepbi (LU x B x T)

130 x 160 x 145 MM (c ep>xatenem ans
LITATMBA / HACTeHHbIM XKperneHviem)

Bec

JAuncTaHUMOoHHOE ynpaBneHne
WNcTOYHMK nuTanms

1,3 kr (c gep>xatenem Ans wratmea /
HaCTEHHbIM KPErnieHnem)

2 wr., 1,5 BT1un AAA

JanbHocTb gencrema 1Y

makc. 30 m (VIK-ynpasnexme)

Bec (c batapeeit)

Mpasuna n Hopmbl EC n ytunusaums

Mpnbop BbINOMHAET BCe HEOOXOANMbIE HOPMbI,

pernameHTUpyloLLe cBOOOAHbIN TOBapoobopoT

Ha Tepputopun EC.

[lanHoe v3penvie npeacTasnseT cobol 3neKTpryeckmil
npubop, nognexalumin caade B LeHTpbl cbopa 0TX040B
1 yTUAK3aLMM B pa30OpaHHOM BUAE B COOTBETCTBUM C
€BPOMNEeNCcKON AMPEKTUBOM O ObIBLWMX B ynoTpebneHun

SNEKTPNHECKNX N SNEKTPOHHbIX I'Ipl/l60an.

2R

[pyrvie npasuna TexHNKu ©e30nacHOCTW 1 AONOMHUTENbHbIE

VHCTPYKLUMKM cM. o agpecy: http:/ /laserliner.com /info?an=cubus

@ =



Laserliner

MoparoTtoBKka K NpoBepke KanuGpoBKkn

KanmbpoBsky nasepa MOXHO KOHTPONMPOBaTb. YCTaHOBUTL Nprbop nocepeanHe Mexay

2 CTeHaMW, paccTosiHVe MeXAy KOTOPbIMUW COCTaBNSET He MeHee 5 M. BKniounTb nprbop.
[ins onTManbHoW NpoBepKkK ncnonb3osath WTatvie. BHUMAHUE: CeHcopHas aBToMaTvKa
LlonxHa BbITb akT1BHa (cBeToamog auto/slope pexvma He ropu).

1. HaHecuTe Ha cTeHe To4ky AT,

2. MosepHuTe Nprbop Ha 180° 1 HaHecwTe Touky A2. Tenepb y BaC CTb rOpU3oHTaIbHAs
NIMHWA Mexay Todkammn AT n A2.

0= 8
2. o
> 180°~ ﬂ
A1 % A2 U
MNpoBepka Kannbpoeku
3. MocTakTe NPUOOP Kak MOXHO BrIVXKe K CTeHe Ha BbICOTe TOHKM AT,
OtperynupywTte npnbop.

4. MNMosepHWTe Nprbop Ha 180° 1 HaHecwTe Touky A3. PasHuLa Mexay
To4kamu A2 1 A3 fBnSeTCH AONYCTUMbIM OTKSIOHEHWEM.

5. MosTOpUTL Warun 3 1 4 Ang NpoBepkn ocn Y nnu Z.
3.
A1 x A2
o
- £ A2
— A R in A3
o 180°~ s — [
ﬁ\ ~ ‘
[ | -

HoBasl tocTrpoBka TpebyeTcsi, ecnv Ha ocn X, Y nnm Z Toukmn A2 1 A3
pacnonoxeHsl Ha pacctosiHum bonee 0,15 MM Ha Kaxaple 1 M gpyr ot gpyra.
B aTOM cnyvae Bam HeobX0oAMMO CBA3aTbCs C aBTOPU30BaAHHBIM AUNEPOM
nnu cepBucHbiM otgeniom UMAREX-LASERLINER.



Cubus / Cubus G

Pexxum HOCTUPOBKA

Bo Bpems t0CTVpOBKM 0bpallaiTe BHYMaHVe Ha BblpaBHMBaHVE POTaLMOHHOTO
nasepa.

OcTnposka ocn X @
BkJloyeHne pexrmMa ocTnpoBkm: BknioymTb Cubus. OgHoBpemMeHHO
HaxxuMmaTtb kHonkwm BKJ1. /BbIKJ1. 1 auto/slope (aBTomatwka,/HaknoH) @

A0 TeX nop, NOKa CBeTOAMNO HaKMOHa auto/slope He Ha4yHeT 6bICTpO MUratb.

tOcTmpoBka: C MOMOLLBIO KHOMOK MO3ULMOHMPOBAHWS NepeBeCTy nasep
113 TEKYLLLErO NOMOXEHNUS Ha BbICOTY KOHTPOMBbHOM ToukM A2. [ins 3Toro

HECKObKO pa3 HaXaTb Ha KHOMKM MO3NLMOHMPOBAHNS C LLIAroM B OfHY
CeKyHAy, Noka He ByaeT LOCTUrHYTO TpebyeMoe NornoxXeHue.

OTMEHUTb I0CTUPOBKY: BbIKN04MTL NprBOp.

COXpaHI/ITbZ Hosas IOCTMPOBKa COXpaHAETCA C MOMOLLbIO KHOMKa
CKaHMPOBaHNA

lOcTtnpoBka ocn Y n Z

BknoveHMe pexurMa IoCTMpoBKn: BknounTb Cubus. OgHOBpeMeHHO
Haxu1MaTb KHomku BKJT./BbIKJ1. 1 auto/slope (aBTomaTuKa /HakmoH)
[10 TeX Nop, Noka CBETOAMOL, HakNoHa auto/slope He HauHeT ObICTPO MUraTb.

)
© ®© O

auto’

©

Knaswwen tilt nepeknioynTbes Ha ocb Y.

®

tOcTpoBka: C MOMOLLbIO KHOMOK MO3NLMOHNPOBAHNS NepesecTu nasep
13 TEKYLLIETrO MOJMOXEHWS Ha BbICOTY KOHTPOMbHOM Toukn A2. [1ns 3T0ro

HECKOMbKO pa3 HaxaTb Ha KHOMKM NO3ULMOHMPOBAHMS C LUArOM B OfIHY
cekyHay, noka He OyaeT 4OCTUrHYTO Tpebyemoe nonoxeHue.

©
)

OTMEHWTb I0CTUPOBKY: BbIKN04MTL NpHBOp.

COXpaHI/ITbI Hosas IOCTVPOBKA COXPAaHAETCA C NMOMOLLbIO KHOMKa

® ©

CKaHVpoBaHMsl
[1ns 10CTUPOBKYM OCK Z YCTaHOBUTL NPpMBOpP BepTMKaNbHO o
1 BbINOMHWTb Te e AeNCTBUS, YTO 1 NPU I0CTUPOBKE OCK X. ZAX/Y/Z

PerynsipHo NpoBepsiviTe OCTUPOBKY Nepes,
MCMOMb30BaHWeM, Mocsie TPAaHCTIOPTUPOBKM
1 [INTENBHOTO XpaHeHus. Mpu 3Tom
npoBepsifTe BCe OCK.



YBaXHO Npo4mnTanTe IHCTPYKLio 3 ekcryaTauii Ta bpoluypy «IHpopmaLlis
Npo rapaHTii Ta 4OAATKOBI BILOMOCTI», fika AOAAETbCS, Ta 03HANOMTECh

3 akTyaNnbHVMM AaHUMW Ta PeKOMeHAALIAMU 3@ MOCUMNAHHAM B KiHL Lii€i

HCTPYKLii. [OTPMMYMTEeCh HACTAHOB, WO B HUX MICTATbCS. Ller LokyMeHT
36epirati Ta 4OKIa4aT A0 NIa3ePHOro MPUCTPOIO, BiAAAI0YM B iHLI PYKMU.

MoBHOABTOMAaTUYHNI POTaLLiNHWI Nla3ep 3 YePBOHUM

abo 3eneHUM npomeHem

- QODOHOpHI/II;I na3sep Ona KOHTPOJIO BEPTUKANIbHOIO Ta rOPMN30HTaJIbHOIO MOSTOXEHHA
neperopoaok

— Pexu1mMu nasepa: TOHKOBWI, BINIOBWI, 0DEPTOBUIA Ta BUKOPUCTAHHS PyYHOrO NpuinMaya

— YciMa dhyHKLiSIMX MOXHa KepyBaTW 3a JONMOMOTO0 NyfbTa AUCTAHLIMHOMO KepyBaHHS.

- Sensolite 110: i3 pagiycom gii go 100 m

= ToY4HicTb 0,15 MM / M, Aiana3oH aBTOMaTU4YHOrO HiBeMioBaHHA 4°

3aranbHi BKasiBku rno Gesneui

— BukopwucroBywnTe Npunag, BUKMIOYHO 33 NPU3HAYeHHAMM B MeXax 3aaBneHnx
TEXHIYHWX XapaKTePUCTUK.

— BumiptoBanbHi Npunaan i npunapan o HUX — He AuTada irpallika. 36epirat y
HeLoCSXHOMY ANA AiTen MicLy.

— MNepepobkn Ta 3MiHM KOHCTPYKLi Npunagy He AO3BONSIOTHCA, iHAKLLE aHYMIOIOTHCS
LloNycK A0 ekcrniyartalii Ta CBigoLUTBO Npo H6e3neyHicTb.

— MepepobKm Ta 3MiHW KOHCTPYKLiT Npunagy He A03BONSIOTHCS, iHAKLLE aHY OTHCS
[lonycK 10 eKcryaTaLyii Ta CBifloLTBO Npo Oe3neyHicTb.

— 3abopoHsEeTbea ekcnnyatallis npunagdy Npy BiAMOBI OHIEN 4K KiNbKOX (hyHKLLN
a0 Npw 3aHN3bKOMY PiBHI 3apsay enemMeHTa XMBEeHHS.

BkasiBKku 3 TexHiku 6e3nekun
MoBOAKEHHS 3 NazepamMu knacy 2

JNa3zepHe BUNPOMIHIOBaHHS! JazepHe BUNPOMIHIOBaHHS!
He cnpsmoByBaTti nornsag, He cnpsmoByBatv nornsg,
Ha npoMiHb! Jlazep knacy 2 Ha npoMiHb! Jlaszep knacy 2
<1 MBT:635HM < 1MBT-515HM
EN 60825-1:2014 EN 60825-1:2014

— YBara: He AVMBUTUCS Ha NPSMUI Y1 BIZOUTUI NPOMIiHb.
— He HaBOAMTW Na3epHUI NPOMIHb Ha NoAeN.

— SKLLO Na3epHe BUNPOMIHIOBaHHS Knacy 2 NOTPanuTb B OKO, LLifIbHO 3aKpUTH
0Yi Ta HeranHo BiABECTM rONOBY Bif, MPOMEHS.

24 @O



Cubus / Cubus G

— 3a00pOHSAETLCS ANBUTUCS Ha Na3epHUIA NPOMiHb abo Moro A3epKanbHe BiLobpaxeHHs
yepes Byab-AKi oNTUYHI Npynaam (nyny, Mikpockor, GiHOKSb TOLWO).

— Iif Yac BMKOPUCTaHHS Npunagy nasepHin NpoMiHb He MOBUHEH 3HaXOANTUCS Ha PiBHI
ouen (1,40 - 1,90 m).

— MoBepxHi, ki foOpe BiabWBatoTb CBITNO, A3epKanbHi abo BaMcKyYi NoBepxHi NOBUHHI
3aTynATUCS Nif 4ac eKCryaTaLii NnasepHUX NPpUCTPOIB.

- Nig Yac nposefeHHs poliT NobnM3y aBTOMOBINBbHMX LOPIr 3aranbHOro KOPUCTYBaHHS Ha
LUNSIXY NPOXOAXKEHHS! N1a3epHOro NPOMeHst GaxkaHO BCTAHOBWTY OrOPOXKi Ta NePeHOCHI
LLUMTI, @ 30HY Aii Na3epHOro NPOMEHs NO3HAYMTL NonepenXyBaNbHUMM 3HAKaMU.

BkasiBKu 3 TexHikn 6e3neku
MOBOLAXKEHHS 3 AXKepenamMu eNekTPOMarHiTHOrO BUNPOMIHIOBaHHS

— BuMiptoBanbHWI Mpunag BianoBiAa€e BUMOram i 0OMeXXeHHAM LLof0
eneKTPOMarHIiTHOI CyMicHOCTI 3rigHo aunpekTnem €C 2014 /30/EU.

— HeobxinHo [OTPUMYBATUCA NOKaNbHMX eKCryaTaLinHux obMexeHb, Hanpuknag,
B NikapHsiX, NliTakax, Ha 3anpaBHKX CTaHLisx abo nopyH 3 nofbmun
3 eNeKTPOKapAiOCTUMYNATOPOM. ICHYE MOXIMBICTb HEraTMBHOIO BNANBY abo
nopyLeHHs PoOOTU enekTPOHHNX NPUCTPOIB / Yepe3 enekTPOHHI NPUCTPOI.

Oco6nu1BocTi BUpOOY Ta Moro yHKLioHaNbHi MOXIUBOCTI

SeENSQr _
automatic  Llen porauinHuni nasep caMoBMPIBHIOETLCA. IOro BCTaHOBIIOIOTH

y HeobXiaHe BUXiAHE NOMNOXEHHSs — Y Mexax poboyoro kyTa = 4°. 3a To4He
HanaluTyBaHHS Bifpa3y NPUMMAETbCH aBTOMATUKA: TPW eNeKTPOHHI BUMIpIOBabHi
[ATYUNKN BU3HaYaoTb oci X, Y i Z.

ADS

XubHWUM BUMipeHHsM 3anobirae cucrema komneHcauii apendy (ADS).
MpvHUMN Aii: 30 cekyHA, Nicns BBIMKHEHHs cuctemun ADS nasep Ge3nepepBHO nepesipse
npaBWbHe BUPIBHIOBaHHS. SIKLLO Npunag 3pyLWmTeCa Nif A€o 30BHIWHIX YYHHNKIB abo
BTPATUTb CBill BUCOTHWI Ba3nc, Nasep 3anuLLnNTLCS HepyxoMmuM. Kpim Toro nasep
3abnumae, a Cll-iHamKaTop Haxuny byne CBiTUTL CTanuM cBiTnom. LLIo6 ymMoxnmnemtn
nofanbluy poboTy, e pas HaTUCHITL KHoMKy «Tilty (Haxun), abo BUMKHITL i 3HOBY
YBIMKHITb Npunag. Takum YMHOM MOXHA MPOCTO M HALIMHO YHUKHYTU XMOHINX
BUMIpeHb.

DOyHkuist ADS nicns BBiMKHeHHs npunagy He gie. o6 3axmctntn
CNPAMOBaHWI NpWnag Bif 3MiH MOMOXEHHS Yepe3 CTOPOHHI BNANBY, PyHKLjilo ADS
cnif yBIMKHYTW KHomKoto «Tilt» (Haxmn). Ha gito dyHkuii ADS Bkasye GnvMaHHs
CL-iHamKaTopa Haxmny (AMB. CxemaTuyHe 300paxkeHHs HUXYE).



YBara: cuctema ADS BMUKa€eTbCA A5 KOHTpons nuLe Yyepes 30 cek. nicns
MOBHOIO HiBeMoBaHHs Nasepa (eTan cnpsmMoByBaHHs). BrinManHa Cl1-iHavkatopa
Haxmny 3 CeKyHAHUM IHTEPBAIOM Mif Yac CNPSMOBYBaHHS; WBWAKE OAMMaHHS,
AKLLO 3aaisHa yHKuis ADS.

Po6ota cucremu ADS Cucrema ADS BUKoHYye
KOMMeHcaLlilo Yepe3
MoyaTok 30 cek.; WBUAKe BAMaHHA CTOpPOHHIN
YBIMKHEHHS obepTaHHs C[l-iHavKaTopa Haxuny. BMIVB

Etan cnpsamoByBaHHs YBIMKHEHHS YyHKLi

3a 4ONoMorot yHKLi ADS: HaTUCHyTa

Sensor Automatic KHonka «Tilt» 3apaau
(Haxun), 3 cekyHaHUM Ge3neku nasep
iHTepBanomM bnumae 3aNnLLIaETbCA
C[-iHavKaTop Haxmny. HepyxoMnm;

nasep 6nu1mae, a
C-iHavkaTop Haxuny
CBITUTb CTannM
CBITNIOM.

\\ﬁhlock TpaHcnoptHe CTOMOPIHHA: nig Yac TpaHCNOPTYBaHHS NPUNag, 3axmLLae
cneujanbHe ranbmMo ABUryHa.

3axuCT Bif NNy Ta BOAW — NPUNaA BiAPI3HAETCH OCOBNMBUM 3aXUCTOM
BiZL NNy Ta JoLuy.

O6'eMHI CiTKM: BKA3yiOTb fla3epHi NIOWMHM Ta PYHKL.
auto: aBTOMaTWYHa LEHTPOBKa / man: py4Ha LeHTpoBKa

auto auto man
lopvzoHTanbHe BeptukanbHe OyHKuia Kyt 90° 90° pecbepeHTHa
HiBeNoBaHHA HiBenoBaHHA nobynosm PyHKLjA
NOXWANX
MAOLLMH



Cubus / Cubus G

Cubus G: 3eneHur npomMiHb

OL5 NasepHi MoAyi 3 NPVUCTPOEM BIAXMNEHHS N1a3€PHOTO My4ka
nuckpetroro tiny (DLD) 3abe3nevyioTb BUCOKY SKICTb MyyKka NlasepHOro
BUMPOMIHIOBaHHS 3e/1leHOro Konbopy. Ha BifMiHy Bif nonepeaHix
NOKOMiHb BOHW Binblu TepMOCTabinbHi Ta eHeproedekTUBHI.

[0 TOro X NOACHKI 04i BiNbLL YyTAMBI [0 XBUITb 3€MEeHOro Nasepa,
HiX, HanNpWKnag, YepBoHoro. ToMmy 3eneHi nasepHi fioAv BUMMsAaloTh
HabaraTo ICKpaBiLUVMMW B MOPIBHSAHHI 3 4ePBOHUMMU.

lMepeBaru 3eneHnx nasepis — 0cOONMBO y pa3i 3acToCyBaHHA MOLyNei
KepyBaHHs ajiogH1MK nasepamm (DLD) — we 11y Tomy,
LLLO N1a3epHi NiHii Kpalle BUAMMI 3@ HECMPUSATIMBUX YMOB.

3apsapXaHHS akymynsatopa

— TpUCTPIN, SKNIA MA€E ONLT XMBNEHHS BIf,

Mepexi abo akyMynsTopHix Hatapew,

NpW3Ha4YeHo ANs BUKOPUCTaHHS Y

NPUMILLEHHI 33 YMOBM BIifCyTHOCTI

Bosorv abo AoLLy, iHaKLle BUHUKAE

PU3UK YPaXKeHHs enekTPUYHUM CTPYMOM.

lNepepn BUKOPWCTaHHAM Npunagy

MOBHICTIO 3apSAAITE aKyMynsTop.

— LLITekep 3apsgHOro npucrpoto /
MepexeBOro afjanTepa BCTaBUTU
B po3'eM (G) Ta NiakMo4nTM A0
enekTpoMepexi. Cnif BUKOPWUCTOBYBATN BUKIIOYHO 3apsaaHWiA NPUcTpin abo
MepexxeBUi afanTep, Lo A0AAI0THCA A0 Npunaay. BUKOpUCTaHHS HWWX MPUCTPOIB
npu3Bese 40 aHyMOBaHHS rapaHTii.

— Konv akyMynsTop 3apsiaXaeTsCs, CBITNOAIOAHMIA iHAMKATOP 3apSAHOMO NPUCTPOIO
abo MepexeBoro agantepa (H) CBITUTLC HepBOHWM CBITNOM. Mpouec 3apsaaXKaHHs
NPUNNHSAETLCA, Konu Len CL-iHAMKaTOP 3aropseTbCa 3eNeHNM CBITNOM. SKLLO
NPUCTPIR He NiAKMOYEHW [O 3apsAHOMo NPUCTPOto abo MepexeBoro aganTepa,
CBITNOAIOAHMI iHAMKATOP 3apsAaHOro NpUCTpoio abo Mepexesoro agantepa (1)
no4mHae numarn.

— AKyMYNSTOp MOXHa TakoX 3apsxaTu nig vac pobotu.

— Mpw HM3bKOMY PiBHI 3apsady akymynsTopa 6nmMmae iHaukatop poboyoro craHy (4).

YcTaHOBNEeHHs 6aTapeiiok y nynst

AUCTaHLUiNHOro KepyBaHHS ¥ W

— JOTpUMynTECs NMPaBUIIbHOI NOMSPHOCTI. ; ol
o

O — O



KpinneHHsaM Ha WTaTuBi
a60 HacTiHHOMY TpuMaui

BepTukansHum
pexunmM

A BviXig BM3ipHOTO 1a3epHOro NpomMeHst

B Tpwv3moBa ronoska /
BUXif, NNa3epPHOro NPOMeHs

C BikHO npuomy curHany /
iHppa“epBoHUIA CUrHan

D [aHenb kepyBaHHs

Hapisb 5/8 aonma
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AKYMYNATOPHWI BIACIK

3'efHyBanbHe rHi3fo0 A5 3apsAaHOro
NPUCTPOIO /MEPEXeBOTo ajanTtepa

MepexeBunin afantep / 3apsaHui
npucTpin

IHOMKATOP pexxmMiB

YEPBOHWIA: akyMySTOP 3apsaXKaETbCs
3e/1eHMIA: NPOLLEeC 3apsaXKaHHS
3aKiHYMBCA
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MNaHenb kepyBaHHa Mmopgeni Cubus
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—— Cubus ———

MynbT aucTaHUinHoro
KepyBaHHS

Laserliner

auto/slope pexum

CL-iHavkaTop auto/slope pexumis
C-iHOMKaTOp He ropuTh:
aBTOMATW4HE BMPIBHIOBaHHS
C-iHomKaTop ropuThb: pyyHe
BUPIBHIOBaHHS!

KHorka BBIMKHEHHS! /BUMKHEHHS!

IHauKaTop poboTn
(Hu3bkui piBeHb 3apagy:
csitnogion 6nrmac )

CA-iHomKaTop dyHKLT Haxmny
DyHKUiA Haxmny

BikHO npwuitomy curHany /
iH(bpa4epBOHWI CUrHaN

9

1

12

13

Buixig iHbpavepBOHOro curHany
IHaMKaTop poboTn

Bnbip wenakocti obepTaHHs:
600 /330 /30 /0 06/x8
Bisnosui pexxum

10° / 45° / 90° / 180°
KHomka no3uuioHyBaHHs
(noBopoT Bnpaso)

KHomka no3uujioHyBaHHst
(nosoport BniBo)



lopu3oHTanbHe HiBenoBaHHSA auto auto

1 BepTUKanbHe HiBenoBaHHS

— [OpU30HTaNbHe: YCTaHOBITb NPWNag Ha SKOMOra PiBHILLY
noBepxXHio abo 3aKpiniTe Ha WTATWBI.

— BepTukansHe: Mpunag, WO € 3aKpinneHnM Ha WwiaTusi
ab0o HaCTIHHOMY KPiNWAbHOMY NPWUCTPOI, BCTAHOBUTN
300Ky. MaHenb kepyBaHHs cnpsiMoBaHa Bropy. s
BEPTUKAbHOO 3aCTOCYBaHH: MPUag MOXHa 3MOHTYBaTU
Ha LUTaTVBI 33 LLOMOMOTOIO KPINfeHHs Ha LUTaTuBi Ta
HaCTIHHOMY TpUMaHi.

— HaTUCHITb KHOMKY BBIMKHEHHS /BUMKHEHHS.

"
(i
Lai

I CA-iHaukaTtop auto/slope pexuMiB He ropuTb: aBTOMaTUYHe BUPIBHIOBaHHS
n

— lNpwnag aBTOMaTU4HO BUKOHAE CAMOHIBEIOBAHHS y Mexax + 4°. Ha eTani
CNpsIMOBYBaHHs nasep 6nMMae, a NPM3MOBa roNiBKa 3aNMULLIAETHCS HEPYXOMOIO.
Konwu HiBentoBaHHS BMKOHaHO, Na3ep NOYMHAE CBITUTL CTanMM CBITNIOM i
0bepTaETbca 3 MakCMManbHOI YacToTo 0bepTis. [AMB. Takox po3gin «Cucrema
Sensor Automatic» i «3afiaBaHHS Haxuny 3 BUKOPUCTaHHAM ADS».

AKLLO NPUNag PO3TaLOBAHUIA Mif 3aBENVKMM HaxMNom (noHag 4°), To MasTHUK,
a pPa3soM i3 HUM | NpU3Ma, He PyXaloTbCsl, OTKE Na3epPHUA NPOMiHb Ta CBITNOAIOL
aBTo/Haxumn (auto/slope) no4vHaoTb GnMMaTK. Y TakoMy BUNaaKy npunag cnig
MOMICTUTL Ha PIBHILLY MOBEPXHIO.

®DyHKLiA 3apaBaHHA Haxuny T
BinbLui HaxMnM MoXHa 3aaBaTv 3a 4ONOMOroIo
[10AaTKOBOI KyToBOi onopu (apT. N2 080.75).
MOPALA: cnoyaTky fante npunagy caMocTinHo
BUPIBHATNCS Ta BCTAHOBITb KyTOBY OMOPY Ha Hyfb.
[MoTiM BUMKHITb (hyHKLiI0 Sensor-Automatic KHomnkolo
«auto/slope» (aBTomaTuyHO /BpyYHY). Micns Lboro H |
HaxXWNiTb MpPWag Ha NoTPIOHMIA KyT.

I CA-iHankaTop auto/slope pexuMiB ropuTb: py4He BUPIBHIOBAHHS
n
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Pexxumu nasepa

0OGepTOBUI PEXUM
KHonkoto obepTaHHs 3aAa€eTbcs YacToTa obepris:
0, 30, 330, 600 06/x8B

TouKoBUI pexnum

LLlo6 yBIiNTU B TOYKOBUNIA PEXMM, HATUCKANTE KHOMKY
0bepTaHHs, NOKM Na3ep He nepectaHe obepTaTncs.
KHonkKamMu No3uLioHyBaHHA Na3epHUi NPOMiHb MOXHa
MOBEPHYTN B NOTPIOHE NONOXEHHS.

BisinoBun pexxum

BifinoBolo KHOMKOIO la3epHU MPOMiHb MOXHa
PO3ropHYTU B ACKPaBUIA CEKTOP Ta 3afaT nomy 4
pi3Hi 3Ha4eHHs WUpKUHK. CeKTop MOXHa 06epHYTH
B BaxkaHe MoMoXeHHs KHOMKaMM NO3WLOHYBaHHS.

PeXXnM BUKOPUCTaHHSA PyYHOro npuiMaya
PoboTa 3 foAaTKoBMM NpUAMayem Na3epHoro
BUMPOMIHIOBaHHSA: BCTAHOBITb POTaLiHN Nasep
Ha MaKkcMMasnbHi 06epTn Ta yBIMKHITb MpuiniMay
N1a3epHOro BUNPOMIHIOBaHHS. [IMB. iHCTPYKLilO 3
eKCnyaTyBaHHA BiANOBIAHOMO NpMUIMaya NasepHoro
BUMNPOMIHIOBaHHS.

Po6ota 3 onopHuM nasepom

MpuUcTin Ma€e yHKL,I0 CTBOPEHHSA pedepeHTHVIX JTiHIn
3a JONOMOTOI0 Na3ePHOro NPOMEHS. Y BepTUKanbHOMY
PEXMMi OMOPHUIA Nasep BUKOPWCTOBYETLCA ANA
BUPIBHIOBaHHs Npunady. [ns Lboro ornopHy nasepHy
NiHilo cnif, HanawTyBaTV NapanefnbHo A0 CTiHW. ToAi
OyayioTb BepTUKanbHY NasepHy MNOLWMWHY Mif NPAMUM
KYTOM [0 CTiHW (AVMB. PUCYHOK).




Laserliner

TexHiuHi gaHi (MpaBo Ha TexHi4YHi 3MiHK 36epexeHe. 18W10)

[liana3oH aBTOMaTUYHOrO HiBeMtoBaHHS

+4°

ToYHiCTb

+0,15MM /M

[opu3oHTanbHe n BepTMKanbHe HiBeNoBaHHs

ABTOMaTW4HE, 3a A0MOMOrOI0 )
€NEeKTPOHHIX PiBHEV Ta CEPBOABUIYHIB

LLIBMAKICTb HanawTyBaHHs

6nm3bko 30 cek Ha yBecb poboynin Kyt

BepTuKkanbHWM Bi3VPHWA NPOMiHb

90° fo nioLwmHn obepTaHHs

LLIBnakict obepTaHHs

0, 30, 330, 600 06/x8

IMynbT ANCTAHLINHOTO KepyBaHHs

IHppadepsoHUiA (14)

,D,OB)KI/IHa XBWJb Jla3epa 4epBOHOIo / 3e/1eHoro

635 HM /515 HM

Knac nasepa

2 / <1 wmBT (EN60825-1:2014)

KnsneHHs

Hikenb-MeTan-rigpuaHmn akymynstop
(NiMH

Pecypc akymynaTopa,
4EepBOHWI / 3eneHni nasep

6nm3bko 14 roamH / 6nm3bko 7 rognH

Tp1BanicTb 3apsakaHHs akymynstopa

OnM3bKo 3 roguH

Pexxm poboTn

-10°C.... +50°, Bonorictb NoBiTpS
max. 80%rH, 6e3 koHOeHcaLi,

poboya Bucota max. 4000 M Hap,
piBHeM Mops (HOPMasbHWIM HyJb)

YMOBW 30epiraHHs

-10°C... +70°,
BOMOriCTb NOBITPs max. 80%rH

Knac 3axucry

IP 66

rabaputHi posmipu (L x B x T)

130 x 160 x 145 MM (3 KpinneHHaM
Ha LWTaTVBi abo HaCTIHHOMY TpVMaYi)

Maca

MynbT AUCTaHUINHOIO KepyBaHHSA
KuBneHHs

1,3 Kr (3 KpinneHHsM Ha wTaTvei abo
HaCTIHHOMY TprMai)

2 wt. no 1,5 B, vny AAA

[anbHicTb Aji nynsta AUCTaHUIMHOMO
KepyBaHHst

Makc. 30 m (I4-nyner)

Maca (3 batapecio)

0,07 kr

HopmaTueHi BUMoru €C 1 ytunisauis

Lle npucTpiit 3a10BONbHAE BCIM HEODXIAHMM HOPMaMm LLOAO

BiflbHOro 00iry ToBapis B MexXax €C.

3rigHo 3 €BPOMECHKOIO AVPEKTVBOIO L0 eNeKTPUHHIIX
| eNeKTPOHHUX NPUNAAIB, LLO BIACNY>XWUAN CBI TEPMIH,
Len BUpib sk enekTponpunag, nignsrae 36opy i ytmnisauii

OKPEMO BIf, IHLLIMX BIOXOAIB.

[eTanbHi BKa3iBKM Womo 6e3nekn n LoaaTkosa iHhopMallis
Ha cawi: http://laserliner.com /info?an=cubus
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Cubus / Cubus G

MNigrotoBka nepeBipku KaniopyBaHHs

KanibpysaHHs nasepa MoXHa NepeBipaTU. YCTaHOBITb NpUag y LEHTPI Mix

2 cTiHaMK, WO BifAaneHi ofHa Bif, OAHO! LWOHAMMEHLL Ha 5 M. YBIMKHITb npunag.
[lns onTMManbHOI NepeBipky BUKopucToByWTe LWTaTMB. BAXITVUBO: Mae bytn
3agisHolo dyHkuis Sensor Automatik (Cl-iHavkaTop auto/slope pexumis He ropuTs).

1. MomiTeTe kpanky A1 Ha CTiHi.

2. MoBepHiTb Npunag Ha 180° i nomiTbTe Kpanky A2. Tenep Mix kpankamun A1 i A2
BCTaHOB/EHE FOPU30HTasbHE BifHOLLIEHHS.

ﬂ 1.
IS R
2. o
v 180° ﬂ
A1l % A2 U
MNepeBipka kanibpyBaHHs
3. BctaHoBUTY Npunag, skomora bnumskye A0 CTiHW Ha BUCOTI Kpanku A 1.

4. MoBepHiTb Npunag Ha 180° i nomiTsTe kpanky A3. PisHuus Mix A2 i A3 € 4onyckom.
5. MoBTOPITh KPOKK 3 Ta 4 Ans nepesipkm Bici Y abo Bici Z.

3.
A1 ¥ A2
=]
- e A2
" »180° g A
fadibadi) M

A2

]

HoBe kanibpyBaHHs NOTPiOHO, AKLLO Ha oci X, Y abo Z Toukm A2 i A3
I pOo3TalloBaHi Ha BifcTaHi Oinbl Hix 0,15 MM Ha 1 M ofHa Big OAHOI.
" 3BepHiTbCA [0 KpamHULi Y1 B cepBicHniA Bigain UMAREX-LASERLINER.



Pexxum toctupyBaHHs
IMpw l0CTUPYBaHHI CNiAKyNTe 3a BUPIBHIOBaHHAM POTaLLiiHOro nasepa.

lOcTnpyBaHHs oci X

3apinTe pexxuM ICTUPYBaHHS: YBIMKHITb nasep Cubus. HaTUCHYTU KHOMKY
BBIMKHEHHS /BUMKHEHHS OflHO4aCHO 3 KHOMKOIO aBTo /Haxun (auto/slope)
i yTPMMYBaTH, [IOKN He NoYHe WBWAKO OAnmMaTi CBiTnoaios iHamkartopa
auto/slope.

fOcTpyBaHHS: 33 AONOMOTOI0 KHOMOK MO3WLOHYBaHHS BUBECTU Na3epHUN
MPOMiHb i3 MOMOXEHHS!, B AKOMY ToW nepebyBa€, Ha BUCOTY OMOPHOT

ToukM A2.[1ns LUbOro Kifnbka pas3iB Yepe3 1 ceKyHAy HAaTUCKATW Ha KHOMKM
MO3ULOHYBaHHA, MOKW NOTPiOHa no3uuis He Byae AOCArHyTa.

BifMiHa toCTMPYBaHHA: BUMKHITb NpUnag,.

30epexeHHs: HoBe I0CTMPYBaHHA yoe3nedyeTbcs KHoMKa «Scany.

lOcTnpyBaHHs oci Y Ta Z

3afiviTe pexxM I0CTUPYBaHHS: YBIMKHITb nasep Cubus. HaTncHyT KHoMKy
BBIMKHEHHS /BUMKHEHHS OJHO4ACHO 3 KHOMKOIO aBTo/Haxwmn (auto/slope)
i yTPMMYBaTH, LLOKW He NoYHe WBWAKO OnnmMaTi CBITNoAioA iHamKaTopa
auto/slope.

3a flonomoroto kKHonku «tilt» 0bepiTb Bich Y.

tOcTMpyBaHHs: 3a AONOMOTOI KHOMOK MO3UL{IOHYBaHHS BUBECTV Na3epHIi
MPOMIHb i3 MOMOXEHHS!, B AKOMY ToW nepebyBae, Ha BUCOTY OMOPHOT

TouKM A2.[Ins LpOro Kiflbka pa3is Hepes 1 cekyHAy HAaTMUCKaTW Ha KHOMKM
No3uLIoHyBaHHS, MOKM NOTpibHa no3uLis He Oyae LOCATHYTa.

BigMiHa toCTvpyBaHHSA: BUMKHITb Npunag.

30epexeHHs: HoBe I0CTMpyBaHHSA ybe3nedyeTbcs KHomMka «Scany.

[Ins 10CTUpYBaHHS OCi Z yCTaHOBITh Npua, BepTUKanbHO
11 3pobiTh Te XX came, L0 1 AN15 I0CTUPYBaHHSA oCi X.

PerynspHo nepesipsiTe 0CTUPYBaHHs
nepeg, BUKOPUCTaHHAM, nicns
TPaHCMOPTYBaHHs Ta TPWBANOro
36epiraHHs. Mpu LbOMy 3aBXAN Y
nepesipsiTe BCi OCi.
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Kompletné si proc¢téte navod k obsluze, pfilozeny sesit ,,Pokyny pro
zaruku a dodatecné pokyny”, aktualni informace a upozornéni v
internetovém odkazu na konci tohoto ndvodu. Postupujte podle zde
uvedenych instrukci. Tuto dokumentaci je nutné uschovat a v pfipadé
predani laserového zafizenf tfeti osobé se musi pfedat zaroveri se
zarizenim.

PIné automaticky rotacni laser s ¢ervenou resp.

zelenou laserovou technologii

— Referencni paprsek 90° pro vyrovnani délicich stén

— Rezimy laseru: bodové, skenovaci, rotacni a rezim rucniho prijimace
- V3echny funkce Ize ovladat dalkovym ovladanim.

— Sensolite 110: laserovy pfijimac s akénim radiem az 100 m

— Presnost 0,15 mm / m, rozsah samocinné nivelace 4°

Vseobecné bezpecnostni pokyny

— Pouzivejte pfistroj vyhradné k uréenému Ucelu pouziti v rdmci danych
specifikaci.

— MEéfici pristroje a pfislusenstvi nejsou hrackou pro déti. Uchovavejte tyto
pfistroje pred détmi.

— Nejsou dovolené prestavby nebo zmény na pfistroji, v takovém pfipadé
by zaniklo schvaleni pfistroje a jeho bezpec¢nostni specifikace.

— Pristroj nesmi byt vystaven mechanickému zatizeni,
vysokym teplotam nebo silnym vibracim.

— Pokud selze jedna nebo vice funkci nebo je prilis slabé nabiti baterie,
nesmi se jiz pfistroj pouzivat.

Bezpecnostni pokyny
Zachazeni s laserem tfidy 2

Laserové zareni! Laserové zareni!
Nedivejte se do paprsku! Nedivejte se do paprsku!
Laser tiidy 2 Laser tifdy 2
<1 mW - 635nm <1TmwW:-515nm
EN 60825-1:2014 EN 60825-1:2014

— Pozor: Nedivejte se do pfimého nebo odrazeného paprsku.
— Nemirte laserovym paprskem na lidi.
— Pokud laserové zéreni tfidy 2 zasdhne odi, je nutné védomé zavrit
o¢i a ihned hlavu odvréatit od paprsku. @ 3



— Nikdy nesledujte laserovy paprsek ani jeho odrazy optickymi pfistroji
(lupou, mikroskopem, dalekohledem, ...).

— Nepouzivejte laser ve vysce oc¢i (1,40 ... 1,90 m).

— Béhem provozu laserovych zafizeni se musi zakryt hodné reflexni, zrcadlici
nebo lesklé plochy.

— Ve vefejnych provoznich prostorach pokud mozno omezte drahu paprsku
zabranami a délicimi sténami a oznacte laserovou oblast vystraznymi Stitky.

Bezpecnostni pokyny

Zachazeni s elektromagnetickym zarenim

— Mé¥ici pristroj dodrzuje predpisy a mezni hodnoty pro elektromagnetickou
kompatibilitu podle smérnice EMC 2014/30/EU.

— Je tfeba dodrzovat mistni omezeni, napf. v nemocnicich, letadlech,
Cerpacich stanicich nebo v blizkosti osob s kardiostimulatory. Existuje
moznost nebezpecného ovlivnéni nebo poruchy elektronickych pfistroja.

Zvlastni vlastnosti produktu a jeho funkce

SENsar L , . ] Y
Rutomaric  RotaCnf laser se vyrovna automaticky. Postavi se do potrebné

zakladni polohy — v rdmci pracovnich ¢hlt + 5°. Automatika ihned pfevezme
jemné nastaveni: Tri elektronické méfici senzory pfitom detekuji osu X, Y a Z.

Anti-Drift systém (ADS) zabranuje chybnym méfenim. Princip
funkce: 30 sekund po aktivovani ADS se u laseru permanentné kontroluje
spravné vyrovnani. Pokud se pfistroj plsobenim vnéjsich vlivi pohne nebo
ztrati svoji referen¢ni vysku, laser se zastavi. Navic blika laser a permanentné
sviti dioda Tilt. Pro dalsi praci stisknéte znovu tlacitko Tilt nebo pfistroj
vypnéte a zapnéte. Snadno a bezpecné se tak zabrani chybnym mérenim.

Po zapnuti neni ADS aktivovany. Pro ochranu sefizeného
pfistroje pred zménami polohy, zplsobenymi cizim vlivem, se musi ADS
aktivovat stisknutim tlacitka Tilt. Funkce ADS je signalizovana blikanim diody
Tilt, viz znazornéni nize.
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ADS spusti ostré monitorovani teprve 30 vtefin po Uplné nivelaci
I laseru (faze sefizeni). BEéhem faze sefizovani blika dioda Tilt v
® sekundové taktu, a jakmile je ADS aktivované, blika rychle.

Zpusob funkce ADS
Ostré ADS po 30

Zatatek s, rychlé blikani

Zap rotace diody Tilt. Cizi viiv

I 7L

Faze sefizeni Aktivace ADS: L

Sensor Automatic Stisknéte tlacitko ?Sef )
Tilt, dioda Tilt blika ;‘ﬁ;‘;:taow it
v sekundovém ; N
taktu. laser blika a dioda

Tilt sviti permanentné.

\\ﬁ)‘lock Transport LOCK: Béhem prepravy je pfistroj chranény specialni
brzdou motoru.

Ochrana pred prachem a vodou - Pfistroj je vybaven zvl&stni
ochranou proti prachu a desti.

Prostorové mrizky: Zobrazuji laserové roviny a funkce.
auto: automatické vyrovnani / man: manualni vyrovnani

auto auto man
Horizontalni Vertikalni Sikmé rovina Uhel 90° 90° referencni
nivelace nivelace funkce



Cubus G: Zelena laserova technologie

[ENEE) Leserové moduly v provedeni DLD jsou zarukou vysoké kvality

vytvareného zeleného laserového svétla. Na rozdil od drivéjsich
generaci jsou teplotné stabilnéjsi a energeticky efektivnéjsi.

Lidské oko je navic vice citlivé na vinovou délku zeleného laseru
nez napriklad ¢erveného. Proto se zelena laserova dioda jevi o
mnoho jasné&jsi nez Cervena.

Zelené lasery — obzvlasté v provedeni DLD — jsou tedy vyhodné,
pokud jde o viditelnost laserové linie za nepfiznivych podminek.

Nabiti akumulatoru

— Sitovy zdroj/nabijecku pouzivejte jen
v uzavrenych prostorech, nevystavujte
je vlhkosti ani desti, protoze jinak
hrozi nebezpedi zasahu elektrickym
proudem.

— Pred pouzitim pfistroje akumulator
plné nabijte.

— Pripojte nabijecku do sité a do
nabijeci zditky (G). PouZzivejte prosim
jen prilozeny sitovy zdroj / nabijecku.
Pokud pouZijete nespravny sitovy zdroj / nabijecku, zanikd narok na zaruku.

— Pri nabijeni akumulatoru sviti LED sitového zdroje / nabijecky (H) cervené.
Proces nabijeni je ukonceny, jakmile se dioda rozsviti zelené. Kdyz nent
pfistroj pripojen k sitovému zdroji / nabijecce, blika dioda sitového zdroje /
nabijecky (1).

— Akumulator se mdze nabijet i pfi provozu.

— Pfi slabém nabiti akumulatoru blika provozni kontrolka (4).

Vlozeni baterii do dalkového ovladani
— Dbejte na spravnou polaritu. H wl H
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Stativovym
a nasténnym drzakem

Vertikalni provoz

A Vystup referencniho laseru G Pripojovaci zditka pro sftovy

droj / nabijeck
B Hlava hranolu / vystup zdroj /nabljecku

laserového paprsku H Napéjeci zdroj / nabijecka

C Pole pfijmu infracerveného signdlu 1 Provozni ukazatele
Cervena: akumulator se nabiji

D Ovladaci panel zelena: nabijeni ukonceno

E 5/8" zavit

F Prihradka na akumulator
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Ovladaci panel Cubus
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—— Cubus ———

Dalkové ovladani

1 Funkce auto/slope

2 Funkce diody auto/slope
Dioda vyp: automatické vyrovnani
Dioda zap: ru¢ni vyrovnani

3 Tlacitko ZAP/VYP

4 Provozni ukazatel
(LowBat: LED blika)

Dioda funkce Tilt
6 Funkce Tilt

Pole pfijmu infracerveného signalu

a0 ©

8 \Vystup infracerveného signalu
9 Provozni ukazatel

10 Volba rotacni rychlosti
600 /330/30/0 ot./min

11 Skenovaci rezim
10°/45°/90°/180°

12 Polohovaci tlacitko
(otoceni vpravo)

13 Polohovaci tlacitko
(otoceni vlevo)
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Horizontalni nivelace a vertikalni nivelace auto auto

— Horizontalni: Pfistroj umistéte na co nejrovnéjsi ‘} «b
plochu nebo pfipevnéte do stativu. bq »1
— Vertikdlni: Postavte pfistroj s namontovanym ‘ 0
stativovym a nasténnym drzakem na bok. Ovladaci
pole ukazuje smérem nahoru. Pomoci stativového @
a nasténného drzaku lIze pfistroj pfi vertikalnim
pouZiti namontovat na stativ.
— Stisknéte tlacitko ZAP/V/YP.

I Funkce auto/slope dioda vypnuta: automatické vyrovnani
| |

— Pristroj se automaticky niveluje v rozsahu + 4°. Ve fazi sefizovani laser blika
a hlava hranolu je v klidu. Jakmile je nivelace provedend, laser permanentné
sviti a otaci se s max. otackami. K tomu viz oddil o ,Sensor Automatic” a

L, ADS-Tilt".

Pokud je pfistroj postaveny prilis sikmo (se sklonem vice nez 4°), hlava
I optického hranolu je necinna a laser i LED auto/slope blika. Pristroj se
® potom musi umistit na rovn&j3i plochu.

Funkce sklonu

Vétsi sklony Ize nastavit za pouziti doplrikové
Uhlové desky, ¢. artiklu 080.75.

TIP: Nejprve nechte pfistroj vyrovnat automaticky

a Uhlovou desku nastavte na nulu. Potom tlacitkem
auto/slope vypnéte Sensor-Automatik. Nakonec
pfistroj naklonte do pozadovaného dhlu.

I Funkce auto/slope dioda zapnuta: ru¢ni vyrovnani
n



Rezimy laseru

Rotacni rezim

Tlacitkem rotace se nastavuji otacky:
0, 30, 330, 600 ot./min

Bodovy rezim

Pro pfechod do bodového rezimu stisknéte
tlacitko rotace tolikrat, az laser pfestane rotovat.
Laser Ize do pozadované polohy presné otocit
polohovacimi tlacitky.

Skenovaci rezim

Tlacitkem Scan Ize aktivovat a nastavit svételné
intenzivni segment do 4 rliznych Sifek. Segment
se do pozadované polohy oto¢i polohovacimi
tlacitky.

Rezim ruc¢niho pfijimace
Prace s volitelnym laserovym pfijimacem: Prace s @

volitelnym laserovym prijimacem: Nastavte rotacni

laser na maximalni otacky a zapnéte laserovy

prijima¢. K tomu viz ndvod k obsluze pfislusného -
laserového prijimace.

Prace s referen¢nim laserem

Pfistroj ma jeden referencni laser. Ve vertikalnim
provozu slouzi referen¢ni laser k vyrovnani
pfistroje. Za tim Ucelem nastavte referencni
laser paralelné se sténou. Potom je vertikalni
laserova rovina vyrovnand vici sténé
pravouhle, viz obrazek.

2 ©
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Technické parametry (Technické zmény vyhrazeny. 18W10)

Rozsah samocinné nivelace

+ 4°

Presnost

+0,15mm/m

Nivelace
horizontalni / vertikalni

Automaticky elektronickymi
libelami a servomotory

Rychlost nastaveni

cca 30 s pres cely pracovni Uhel

Vertikalni referen¢ni paprsek

90° k rotacni roviné

Rychlost rotace

0, 30, 330, 600 ot./min

Dalkové ovladani

Infracervené IR

VInova délka laserového
paprsku Cerveny / zeleny

635 nm /515 nm

Trida laseru

2 /<1 mW (EN60825-1:2014)

Napajeni

Akumulator NiMH

Provozni doba akumulatoru
Cerveny / zeleny

cca 14 hod. / cca 7 hod.

Doba nabijeni akumulatoru

cca 3 hod.

Pracovni podminky

-10°C ... +#50°, Vlhkost vzduchu max.
80%rH, nekondenzujici, Pracovni vy3ka
max. 4000 m n.m (normélini nulovy bod)

Skladovaci podminky

-10°C ... +70°, Vihkost vzduchu max. 80%rH

Trida ochrany

IP 66

Rozméry (5 x V x H)

130 x 160 x 145 mm
(se stativovym a ndsténnym drzakem)

Hmotnost 1,3 kg (se stativovym a nasténnym drzakem)
Dalkové ovladani

Napajeni 2x1,5VAAA

Dosah dalkového ovladani max. 30 m (ovladani IR)

Hmotnost (v¢etné baterie) 0,07 kg

Ustanoveni EU a likvidace
Pristroj splfiuje v3echny potfebné normy pro volna

pohyb zboZi v rdmci EU.

Tento vyrobek je elektricky pfistroj a musi byt oddélené
vytfidén a zlikvidovan podle evropské smérnice pro
pouzité elektrické a elektronické pristroje.

Dalsi bezpec¢nostni a dodatkové pokyny najdete na:

Ce
L9

http://laserliner.com/info?an=cubus

© a3
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Priprava kontroly kalibrace

Kalibraci laseru si mdzete zkontrolovat. Umistéte pfistroj doprostfed mezi
2 stény, které jsou od sebe vzdalené minimalné 5 m. Zapnéte pfistroj. Pro
optimalni ovéteni pouzijte prosim stativ. DULEZITE: Automatika senzoru
musi byt aktivni (dioda auto/slope je vyp).

1. Oznacte si na sténé bod A1.

2. Otocte pristroj o 180° a vyznacte si bod A2. Mezi body A1 a A2 mate nyni
horizontélni referenci.

ﬂ 1.

U A1 % D
2. 7 180°~ ﬂ

H A1 % A2 u

Kontrola kalibrace

3. Umistéte pfistroj co nejblize ke sténé na vysku oznaceného bodu A1.

4. Otocte pristroj o 180° a vyznacte si bod A3. Rozdil mezi A2 a A3
je tolerance.

5. Pro kontrolu osy Y resp. Z opakujte krok 3 a 4.

3.
A1 A2
o A2

=0K

E
£
M % 1800 g " ]
Q VI 2 L
ﬁ » ‘
[ |-

Kdyz jsou u osy X, Y nebo Z body A2 a A3 vice nez 0,15 mm / m
od sebe, je nutné nové sefizeni. Spojte se s Vasim specializovanym

s prodejcem nebo vyuZzijte servisniho oddéleni spole¢nosti
UMAREX-LASERLINER.

a ©
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Sefizovaci rezim

Pri sefizeni dbejte na vyrovnani rotacniho laseru.

Sefizeni osy X

Aktivace sefizovacitho rezimu: Zapnéte Cubus. Stisknéte soucasné

tla¢itko ZAP/VYP a tlacitko auto/slope, dokud nezacne rychle blikat
LED auto/slope.

Sefizeni: Pomoci polohovacich tlacitek najedte laserem z aktudlni
polohy do vysky referen¢niho bodu A2. K tomu nékolikrat

v sekundovém taktu stisknéte polohovaci tlacitka, dokud se
nedosahne pozadované polohy.

Zrudeni sefizeni: Vypnéte pfistroj.

Ulozeni: Pomoci tlacitkem Scan se nové sefizeni ulozi do paméti.
Sefizeni osy Y a Z

Aktivace sefizovaciho rezimu: Zapnéte Cubus. Stisknéte soucasné

tlacitko ZAP/VYP a tlacitko auto/slope, dokud nezacne rychle blikat
LED auto/slope.

Pomoci tlac¢itka tilt pfepnéte na osu Y.

Sefizeni: Pomoci polohovacich tlacitek najedte laserem z aktualni
polohy do vysky referen¢niho bodu A2. K tomu nékolikrat

v sekundovém taktu stisknéte polohovaci tlacitka, dokud se
nedosahne pozadované polohy.

Zrudeni sefizeni: Vypnéte pfistroj.

UloZeni: Pomoci tlacitkem Scan se nové sefizeni ulozi do paméti.

Pro sefizeni osy Z postavte pristroj vertikalné

a postupujte stejné jako u sefizovani osy X. Osy

Pred pouzitim, po prepravé a po
dlouhém skladovani pravidelné

kontrolujte kalibraci. Kontrolujte
pfitom vzdy viechny osy. Y

©

auto’
(Buto)

©
®)

© ®6

auto
Slope;

9©

©
O
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Lugege kasitsusjuhend, kaasasolev vihik , Garantii- ja lisajuhised” ja

aktuaalne informatsioon ning juhised kaesoleva juhendi I6pus esitatud
interneti-lingil taielikult Iabi. Jargige neis sisalduvaid juhiseid. Kaesolev
dokument tuleb alles hoida ja laserseadise edasiandmisel kaasa anda.

Taisautomaatne rotatsioonlaser punases voi

rohelises lasertehnoloogias

— 90° referentskiir eraldusseinte joondamiseks

— Laserimoodused: punkti-, skaneerimis-, rotatsiooni- ja kdsivastuvdtumoodus
— Koiki funktsioone saab juhtida kaugjuhtimispuldilt.

— Sensolite 110: laservastuvotja kuni 100 m raadiusega

—Tapsus 0,15 mm / m, 4° enesenivelleerimisvahemik

Uldised ohutusjuhised

— Kasutage seadet eranditult spetsifikatsioonide piires vastavalt selle
kasutusotstarbele.

— Mb&oteseadmete ja tarvikute puhul pole tegemist lastele méeldud
manguasjadega. Hoidke lastele kattesaamatult.

— Umberehitused v6i muudatused pole seadmel lubatud, seejuures
kaotavad luba ning ohutusspetsifikatsioon kehtivuse.

— Arge laske seadmele majuda mehaanilist koormust, Ulikérgeid
temperatuure ega tugevat vibratsiooni.

— Seadet ei tohi enam kasutada, kui tks voi mitu funktsiooni on rivist
vdlja langenud voi patarei laeng on nork.

Ohutusjuhised
Umberkaimine klassi 2 laseritega

Laserkiirgus! Laserkiirgus!
Mitte vaadata laserikiirt! Mitte vaadata laserikiirt!
Laseriklass 2 Laseriklass 2
<1 mW-635nm <1mW-515nm
EN 60825-1:2014 EN 60825-1:2014

- Tahelepanu: Arge vaadake otsesesse voi peegelduvasse kiirde.

— Arge suunake laserkiirt inimeste peale.

— Kui klassi 2 laserkiirgus satub silma, siis tuleb silmad teadlikult sulgeda
ja pea kohe kiire eest ara liigutada.

a6 D
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— Arge vaadelge laserkiirt ega reflektsioone kunagi optiliste seadmetega
(luup, mikroskoop, pikksilm, ...).

— Arge kasutage laserit silmade kargusel (1,40 ... 1,90 m).

— Hasti reflekteerivad, peegeldavad véi ldikivad pinnad tuleb laserseadiste
kaitamise ajal kinni katta.

— Piirake avalikes liikluspiirkondades kiirte teekonda voimaluse korral tokete
ja seadistavate seintega ning tahistage laseri piirkond hoiatussiltidega.

Ohutusjuhised
Elektromagnetilise kiirgusega Umber kdimine

— Mobteseade tdidab elektromagnetiline Ghilduvuse eeskirju ja piirvaartusi
vastavalt EMC direktiivile 2014/30/EL.

— Jargida tuleb kohalikke kaituspiiranguid, naiteks haiglates, lennujaamades,
tanklates voi sidameritmuritega inimeste ldheduses. Valitseb ohtliku
mojutamise voi hairimise voimalus elektrooniliste seadmete poolt ja kaudu.

Toote eriomadused ja funktsioonid

SENsar . . o .
Rutomaric  Rotatsioonlaser joondub iseseisvalt vélja. Ta pannakse

ndutavas pdhiasendis Ules — + 4° t66nurga piires. Automaatika vétab
kohe peenseadistamise Ule: Kolm elektroonilist mdotesensorit tuvastavad
seejuures X-, Y- ja Z-telje.

Anti Drift System (ADS) takistab vadrmootmisi. Talitluspdhiméote:
Laserit kontrollitakse 30 sekundit parast ADSi aktiveerimist pUsivalt korrektse
valjajoonduse suhtes. Kui seade liigub valismoju tottu paigast voi kaotab laser
oma korgusereferentsi, siis jaab laser seisma. Lisaks sellele vilguvad laser ja
Tilt-LED pidevalt. Edasitédtamise vdimaldamiseks vajutage uuesti Tilt-klahvi
vdi lulitage seade valja ja sisse. Nii valditakse lihtsalt ja kindlalt vaarmodtmisi.

ADS pole pérast sisseltlitamist aktiivne. Kaitsmaks etteseadistatud
seadet voormojudest tingitud asendimuutuste eest, tuleb ADS Tilt-klahvi
vajutamisega aktiveerida. ADSi talitlust ndidatakse Tilt-LEDi vilkumisega,

vt allpool joonist.



ADS lulitab jarelevalve sisse alles 30 sek parast laseri taielikku
I nivelleerumist (etteseadistusfaas). Kui ADS on aktiivne, siis vilgub

®  Tilt-LED etteseadistusfaasis kiiresti, sekunditaktis.
ADSi talitlusviis ADS on t66s 30
sek moodudes,
Poorlemise Tilt-LED vilgub
Sisse algus kiiresti. Voormoju
7L
Sensor Automatic ADSi aktiveeri- L
etteseadistusfaas mine: Vajutage aﬁr b
Tilt-klahvi, Tilt-LED seisku
vilgub sekundi- ohutusalastel
taktis. pohjustel, laser

vilgub ja Tilt-LED
poleb pidevalt.

\\ﬁ“lock Transpordilukk (LOCK): Seadet kaitstakse transportimisel
spetsiaalse mootoripiduriga.

Kaitse tolmu ja vee eest — seadet iseloomustab eriline kaitstus
tolmu ning vihma eest.

Ruumivore: Naitab laseritasandeid ja funktsioone.
auto: Automaatne véljajoondus / man: Manuaalne véljajoondus

auto auto man
Horisontaalne Vertikaalne Kaldtasapind 90° nurk 90° referents-
nivelleerimine nivelleerimine funktsioon
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Cubus G: Roheline lasertehnoloogia

[ENEE DLD teostuses lasermooduleid iseloomustab rohelise joone
genereerimise korge kvaliteet. Varasemate pdlvkondadega vorreldes
on need temperatuuri-stabiilsemad ja energiatdhusamad.

Peale selle on inimsilma tundlikkus kérgem rohelise laseri kui
naiteks punase laseri lainepiirkonnas. Seetéttu paistab roheline
laserdiood punasega vorreldes palju heledam.

Rohelised laserid — spetsiaalselt DLD teostus — pakuvad seega
laserjoone nahtavusega seonduvalt ebasoodsates tingimustes
arvukaid eeliseid.

Aku laadimine

— Kasutage vorgu-/laadimisseadet
ainult suletud ruumis, sellesse ei
voi sattuda niiskust ega vihma,
kuna vastasel korral voib tekkida
elektrildogioht.

— Laadige aku enne seadme
kasutamist tdiesti tais.

- Uhendage vorguseade/laadija
vooluvorku ja laadimispesa (G)
kulge. Palun kasutage ainult kaasa-
solevat vorguseadet/laadijat. Vale vorguseadme/laadija kasutamisel kaotab
garantii kehtivuse.

— Aku laadimise ajal poleb vérguseadme/laadija (H) LED punaselt. Laadimisprot-
seduur on |6ppenud, kui LED poleb roheliselt. Kui seade ei ole Ghendatud
vorguseadmesse/laadijasse (1), siis vorguseadme/laadija LED-tuli vilgub.

— Akut saab laadida ka kaituse ajal.

— Aku ndrga laengu korral vilgub t66naidik (4).

Patareide sisestamine
kaugjuhtimispulti ¥ o
— Jalgige diget polaarsust. ¥

o S
® ammmusl, ©



Statiivi- ja
seinahoidikuga

Vertikaalreziim

A Referentslaseri valjund G Vorguseadme/laadija

Uhenduspesa
B Prismapea / laserkiire valjund . usp

) . I H Vérguseade/laadija
C Infrapunasignaali vastuvotuvali

I Toonaidik
D Juhtpaneel punane: akut laetakse
E 5/3" keere roheline: laadimisprotseduur
|6petatud

F Akulaegas
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Cubus juhtpaneel

34

—— Cubus ———

Kaugjuhtimispult

auto/slope-funktsioon

auto/slope-funktsiooni LED
LED valjas: automaatne
véljajoondus

LED sees: manuaalne
véljajoondus

3 SISSE/VALIA-klahv

TooNnaidik
(LowBat: LED vilgub)

5 Tilt-funktsiooni LED

Tilt-funktsioon

7 Infrapunasignaali vastuvotuvali
8 Infrapunasignaali valjund
9 Toonaidik
10 Porlemiskiiruse valimine
600 /330/30/0 p/min

11 Skaneerimismoodus
10°/45° /90° / 180°

12 Positsioneerimisklahv
(keerake paremale)

13 Positsioneerimisklahv
(keerake vasakule)



Horisontaalne nivelleerimine auto auto

ja vertikaalne nivelleerimine

— Horisontaalne: Pange seade vdimalikult tasasele
pinnale Ules vi kinnitage statiivile.

— Vertikaalne: Asetage seade koos monteeritud
statiivi- ja seinahoidikuga kdljele. Juhtpaneel on
Ulespoole suunatud. Statiivi- ja seinahoidikuga
saab seadme vertikaalkasutuseks statiivile
monteerida.

— Vajutage SISSE/VALJA-klahvi.

"
(i
Lai

I Auto/slope-funktsiooni LED véljas: automaatne valjajoondus
| |

— Seade nivelleerub + 4° piirkonnas automaatselt valja. Etteseadistusfaasis
laser vilgub ja prismapea seisab paigal. Kui nivelleerumine on 16ppenud,
siis poleb laser pusivalt ja podrleb max pdodretearvuga. Vi siia juurde ka
I6iku ,, Sensor Automatic” ja ,ADS Tilt".

Kui seade pandi ules kaldu (véljaspool 4°), siis seisab prismapea paigal
I ning laser ja LED auto/slope vilguvad. Siis tuleb seade tasasemale
pinnale Ules panna.

Kaldefunktsioon

Suuremaid kaldeid on véimalik kasutada
lisavarustusse kuuluva nurgaplaadiga,

toote nr 080.75.

VIHJE: Laske seadmel esmalt iseseisvalt valja
joonduda ja seadke nurgaplaat nulli. Siis ltlitage
Sensor-Automatic auto/slope-klahviga valja.
Seejarel kallutage seadet soovitud suunas.

I Auto/slope-funktsiooni LED sees: manuaalne valjajoondus
n
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Laserimoodused

Rotatsioonimoodus
Rotatsiooniklahviga seadistatakse p&oretearvu:
0, 30, 330, 600 p/min

Punktimoodus

Punktimoodusesse paasemiseks vajutage
niimitu korda rotatsiooniklahvi, kuni
laser enam ei poorle. Laserit on voimalik
positsioneerimisklahvidega keerata
soovitud asendisse.

Skaneerimismoodus

Skaneerimisklahviga saab valgusintensiivset
segmenti 4-s erinevas laiuses aktiveerida
ning seadistada. Segment pddratakse
positsioneerimisklahvidega soovitud
positsiooni.

Kasivastuvétumoodus

Lisavarustusse kuuluva laservastuvotjaga
téotamine: Seadke rotatsioonlaser
maksimaalsele pdoretearvule ja lilitage
laservastuvdtja sisse. Vt selle kohta vastava
laservastuvotja kasutusjuhendit.

Referentslaseriga to6tamine

Seade on varustatud Uhe referentslaseriga.
Vertikaalreziimis on referentslaser moeldud
seadme joondamiseks. Selleks haalestage
referentslaser seinaga paralleelseks. Sé er det
lodrette laserplan indstillet i en ret vinkel til
vaeggen. Vaata joonist.




Laserliner

Tehnilised andmed

(Jatame endale diguse tehnilisteks muudatusteks. 18W10)

Iseloodimisvahemik +4°
Tapsus +0,15mm/m
Horisontaalne / Automaatselt elektrooniliste
vertikaalne nivelleerimine libellide ja servomootoritega
Seadistuskiirus u 30 sek kogu téonurga ulatuses
Vertikaalne referentskiir 90° pdodrlemistasandi suhtes
Po6rlemiskiirus 0, 30, 330, 600 p/min
Kaugjuhtimispult infrapuna IR
Laserkiire lainepikkus punane: 635 nm / roheline: 515 nm
Joonlaseri laseriklass 2 /<1 mW (EN60825-1:2014)
Toitepinge Aku NiIMH
Aku tédkestus punane / roheline | u 14 tundi/ u 7 tundi
Aku laadimiskestus u 3 tundi

-10°C ... +#50°, 6huniiskus max 80%rH,
Tostingimused mittekondenseeruy, t66korgus max

4000 m Ule NN (normaalnull)
Ladustamistingimused -10°C ... +#70°, 6huniiskus max 80%rH
Kaitseklass IP 66

. 130 x 160 x 145 mm

Modtmed (Lx K x 5) (koos statiivi- ja seinahoidikuga)
Kaal 1,3 kg (koos statiivi- ja seinahoidikuga)
Kaugjuhtimispult
Toitepinge 2x1,5VAAA
Kaugjuhtimispuldi tegevusulatus | max 30 m (IR-Control)
Kaal (koos patareiga) 0,07 kg

ELi nouded ja utiliseerimine

Seade taidab koik néutavad normid vabaks
kaubavahetuseks EL-i piires.

Kaesolev toode on elektriseade ja tuleb vastavalt
Euroopa direktiivile elektri- ja elektroonikaseadmete
jaatmete kohta eraldi koguda ning kérvaldada.
]

Edasised ohutus- ja lisajuhised aadressil:
http://laserliner.com/info?an=cubus

I NG)
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Kalibreerimise kontrollimiseks valmistumine

Te saate laseri kalibreerimist kontrollida. Pange laser 2 seina vahel keskkohta
Ules, mis on teineteisest véhemalt 5 m kaugusel. Lulitage seade sisse. Palun
kasutage optimaalseks kontrollimiseks statiivi. TAHTIS: Sensoriautomaatika
peab olema aktiivne (auto/slope-LED on vdljas).

1. Margistage punkt A1 seinal.

2. Poorake seadet 180° vorra ja margistage punkt A2. Punktide A1 ja A2
vahel on nitid horisontaalne ldhtevaartus.

ﬂ 1.
o= 8
2, .
H »180°~ ﬂ
A1l % A2 u
Kalibreerimise kontrollimine
3. Asetage seade seinale voimalikult lahedale punkti A1 margistatud
kérgusele.
4. Poorake seadet 180° vorra ja margistage punkt A3. Vahe punktide
A2 ja A3 vahel on tolerants.
5. Korrake Y- véi Z- telje Glekontrollimiseks 3. ja 4.

[ 3.

A1 A2
o A2
| i
1 R
L |-
Kui X-, Y- vbi Z-telje puhul paiknevad punktid A2 ja A3 rohkem
kui 0,15 mm / m teineteisest eemal, siis on tarvis uuesti haalestada.

s VOtke Uhendust oma edasimudjaga voi pdorduge ettevotte
UMAREX-LASERLINER klienditeenindusosakonna poole.

=0K

0,15 mm / m

-
®
=]
o
<




Haalestusmoodus
Jélgige haalestamisel rotatsioonlaseri joondust.

X-telje haalestamine

Haalestusmooduse aktiveerimine: Lilitage Cubus sisse. Vajutage
korraga SISSE/VALJA-klahvi ja auto/slope-klahvi, kuni LED auto/slope
vilgub kiiresti.

Haalestamine: Séidutage laser positsioneerimis-klahvidega
aktuaalsest positsioonist referentspunkti A2 korgusele. Selleks
vajutage mitu korda sekundi taktis positsioneerimis-klahve,

kuni on saavutatud soovitud positsioon.

Haalestuse tuhistamine: Lulitage seade vélja.

Salvestamine: Skaneerimisklahviga salvestatakse uus haalestus.

Y- ja Z-telje hadlestamine

Haalestusmooduse aktiveerimine: Lilitage Cubus sisse. Vajutage
korraga SISSE/VALJA-klahvi ja auto/slope-klahvi, kuni LED auto/slope
vilgub kiiresti.

Lulituge tilt-klahviga Y-telje peale.

Hadlestamine: Soidutage laser positsioneerimis-klahvidega
aktuaalsest positsioonist referentspunkti A2 korgusele. Selleks
vajutage mitu korda sekundi taktis positsioneerimis-klahve,
kuni on saavutatud soovitud positsioon.

Haalestuse tlhistamine: Lilitage seade valja.

Salvestamine: Skaneerimisklahviga salvestatakse uus haalestus.

©

auto
Slope;

©

©
®)

auto
Slope;

O o €
e 3 ® 2o ©©

Pange seade Z-telje haalestamiseks vertikaalselt X-/Y-/
Ules ja toimige sarnaselt X-telje hadlestamisele. r4 Z-teljed

Kontrollige haalestus enne kasutamist,
I parast transportimist ning pikaajalist
s ladustamist regulaarselt tle. Kontrollige
seejuures alati koiki telgi.

56 (ED
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Pilniba izlasiet So lietosanas instrukciju, pievienoto brosdru " Garantijas
un papildu noradijumi”, ka arf jaunako informaciju un noradijumus
timek|a vietné, kas noradita instrukcijas beigas. levérot tajas ietvertos
noradijumus. Sis dokuments jasaglaba, un tas ir nododams talak kopa
ar lazera ierici.

Automatisks rotéjosais lazers ar sarkanu

vai zalu lazera tehnologiju

— 90° references stars starpsienu llmenosanai

— Lazera reZimi: punktu, skenésanas, rotacijas un rokas uztversanas rezims
— Visas funkcijas var vadit ar talvadibas pulti.

— Sensolite 110: lazera uztvéréjs, kas darbojas lidz 100 m radiusa

— Precizitate 0,15 mm / m, 4° pasnivelésanas diapazons

Visparigi drosibas noradijumi

— Lietojiet ierici vienigi paredzétajam mérkim attiecigo specifikaciju ietvaros.

— Méraparati un to piederumi nav bérniem piemérotas rotallietas.
Uzglabajiet bérniem nepieejama vieta.

— lerices parbaves vai izmainas nav atlautas, jo ta rezultata tiek zaudéts
sertifikata derigums un nav spéka drosibas specifikacija.

— Sargat detektoru no mehaniska noslogojuma, ekstremalas
temperatdras vai stipras vibracijas.

- Ja nedarbojas viena vai vairakas funkcijas vai ir nepietiekams bateriju
uzlades limenis, ierici vairs nedrikst izmantot.

Drosibas noradijumi
2. klases lazeru lietosana

Lazera starojums! Lazera starojums!
Neskatities tiedi stara! Neskatities tiesi stara!
2. lazera klase 2. lazera klase
<1 mW-635nm <1mW-515nm
EN 60825-1:2014 EN 60825-1:2014

— Uzmanibu: Neskatieties tie3a vai atstarota lazera stara.

— Nevérsiet lazera staru uz cilvékiem.

—Ja 2. klases lazera stars trapa acis, acis tldal apzinati jaaizver un galva
japagriez prom no stara.



— Neskatieties lazera stara vai ta atstarojuma ar optiskiem lidzek|iem
(lupu, mikroskopu, talskati, ...).

— Neizmantojiet lazeru acu augstuma (1,40 ... 1,90 m).

— Stradajot ar lazera iericém, apsedziet reflektéjosas un spidigas virsmas,
ka arf spogulvirsmas.

— Sabiedriskas vietas ierobezojiet lazera starus cik vien iesp&jams, izmantojot
norobezojumus un aizslietnus, un markéjiet lazera darbibas diapazonu ar
bridinajuma plaksnitém.

Drosibas noradijumi

Riciba elektromagnétiska starojuma gadijuma

— Meérierice atbilst noteikumiem un elektromagnétiskas savietojamibas
robezvértibam, kas noteiktas EMS Direktiva 2014/30/ES.

— Janem véra vietéjie lietosanas ierobezojumi, pieméram, slimnicas, lidmasinas,
degvielas uzpildes stacijas vai personu, kam ir kardiostimulators, tuvuma.
Pastav risks bistami ietekmét vai traucét elektroniskas ierices.

Seviskas razojuma ipasibas un funkcijas

SENSQr I . . -
Rutomaric  ROt&jo3ais lazers noreguléjas pats. Tas tiek nostadits

nepiecieSsamaja pamatpozicija. t.i. + 4° plata darba lenki. Preciza iestatisana
uzreiz notiek automatiski: Tris elektroniski mérsensori uztver X, Y un Z asi.

Pasplismes jeb ADS sistéma garanté nek|adigus mérjjumus.
Funkcijas princips: Kad péc ADS sistémas aktivésanas aizritéjusas 30 sekundes,
tiek pastavigi parbaudits pareizs lazera stavoklis. Ja uz ierici iedarbojas aréjs
spéks vai ja lazers pazaudé augstuma referenci, tad tas paliek uz vietas.
Papildus mirgo lazers, un t.s. Tilt LED deg nepartraukti. Lai varétu turpinat
darbu, no jauna nospiez t.s. Tilt taustinu vai izslédz un ieslédz pasu ierici.
Sada, vienkarsa un drosa veida tiek novérsti k|Gdaini mérfjumi.
leslédzot ierici, ADS rezims netiek aktivéts. Lai izvairitos no ta,
ka aréja ietekme maina ierices poziciju, vispirms, nospiezot t.s. Tilt taustinu
aktive ADS funkciju. Kad ADS funkcija ir aktivéta, mirgo Tilt LED, skatit attélu
apaksa.
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ADS funkcija ir pilna darba rezima tikai 30 sek. péc pilnas lazera
I nivelésanas (ieregulésanas faze). leregulésanas faze Tilt LED mirgo
" sekunzu ritma. Kad ADS ir gatava darbam, diode mirgo atrak.

ADS darbibas veids
Péc 30 sek. ADS ir

Sakas precizs, atri mirgo
leslégsana rotacija Tilt LED. Argja ietekme
7L
leregulésanas faze ADS aktivésanas:
Sensora automatika nospiediet Tilt
taustinu, Tilt LED Drogibas
mirgo sekunzu labad lazers apstajas,
ritma. apstajas, lazers mirgo
un Tilt LED deg
nepartraukti.

\\ﬁ)‘lock Transport LOCK: Parvadasanas laika ierices drosibu garanté Tpasa
motora bremze.

Aizsardziba pret putekliem un Gdeni — Pret putekliem un Gdeni
ierice aprikota ar Tpasiem aizsargelementiem.

Telpas kontiras: Tas parada lazeru virsmas un funkcijas.
auto: automatiska lTmeno3ana / man: manuéala Tmeno3ana

auto auto man
Horizontala Vertikala Shipa plakne 90° lenkis 90° References
nivelé3ana nivelésana funkcija



Cubus G: Zala lazera tehnologija

[EIEE) DLD varianta lazera moduli nodrosina augstu kvalitati, radot
za|u lazera gaismu. Salidzinot ar vecaku paaudzu iericém, tie ir
stabilaki dazada temperatdra un energoefektivaki.

Turklat cilvéka acs pret zala lazerstara vilnu diapazonu ir jutigaka
neka, pieméram, pret sarkanu lazerstaru. Tadéjadi zalas lazera
gaismas diodes salidzinajuma ar sarkanajam izskatas daudz
spilgtakas.

Zalie lazeri - Ipasi DLD varianta - sniedz arf prieksrocibas
attieciba uz lazera linijas redzamibu sarezgitakos apstak|os.

Akumulatora uzladésana

— Barosanas bloku/ladétaju izmantojiet
tikai slégtas telpas, nepaklaujiet ne
lietus, ne mitruma iedarbibai, pretéja
gadijuma pastav stravas trieciena
risks.

— Pirms ierices izmanto3anas pilniba
uzladéjiet akumulatoru.

— Savienojiet barosanas bloku/ladétaju
ar elektrotiklu un piesléeguma ligzdu
(G). Izmantojiet tikai komplekta
ieklauto barosanas bloku/ladétaju.Ja tiek izmantots cits barosanas bloks/
ladétajs, garantija vairs nav spéka.

— Kamér notiek akumulatora uzlade, deg barosanas bloka/ladétaja (H)
sarkana gaismas diode. Kad uzlade ir pabeigta, iedegas zala LED. Ja ierice
nav pieslégta barosanas blokam/ladétajam, barosanas bloka/ladétaja (1)
gaismas diode mirgo.

— Akumulatoru var uzladét ari darbibas laika.

— Ja ir zems akumulatora uzlades limenis, mirgo darbibas indikators (4).

Bateriju ievietosana talvadibas pulti
— levérojiet pareizu polaritati.
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Stativa un sienas
stiprinajums

Izmanto3ana
vertikali

A References lazera izeja

B Galva / lazera stara izeja

C Infrasarkana signala
uztversanas lauks

D Vadibas panelis
E 5/8" vitne

Akumulatora nodalijums

Barosanas bloka/ladétaja
piesléguma ligzda

Barosanas bloks/ladétajs

Darbibas indikators
sarkans: akumulators tiek
uzladéts zals: uzladésana
pabeigta



Laserliner

~Cubus” vadibas panelis

34

Cubus

Talvadibas pults

auto/slope funkcija

auto/slope funkcijas LED:

LED nedeg: automatiska
regulésana

LED deg: manuala regulésana

IESLEGT/IZSLEGT

4 Darbibas indikators

(LowBat: gaismas diode mirgo)
Tilt funkcijas LED

6 Tilt funkcija
7 Infrasarkana signala

62

uztversanas lauks

8 |Infrasarkana signala izeja
9 Darbibas indikators

10 Izvéléties rotacijas atrumu
600/ 330/ 30/ 0 apgr./min.

11 Skenésanas rezims
10°/45°/90°/180°

12 Pozicionésanas poga
(pagriez pa labi)

13 PozicionéSanas poga
(pagriez pa kreisi)
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Horizontala nivelésana un vertikala auto auto

nivelésana ‘} d}
— Horizontali: novietojiet ierici uz péc iespéjas gludas bq »1
virsmas vai nostipriniet uz stativa. ‘ 0
— Vertikali: novietojiet ierici ar piemontéto stativa @ @
un sienas stiprinajumu uz saniem. Vadibas
panelis pavérsts uz augsu. Ar stativa un sienas
stiprindjumu ierici izmanto3anai vertikali var
uzmontét uz stativa.
— Nospiediet taustinu IESLEGT/IZSLEGT.

I LED auto/slope reZims: automatiska regulésana
| |

— + 4° diapazona ierice nivel&jas automatiski. leregulésanas fazé lazers mirgo,
un galva nekustas. Kad nivelésana beigusies, lazers deg nepartraukti
un griezas ar maksimalo apgriezienu atrumu. Skatit nodalu: ,Sensora
automatika” un , ADS-Tilt".

Ja ierice ir novietota parak slipi (virs 4°), prizmas galva negriezas
I un mirgo lazers un gaismas diode ,auto/slope”. Tad ierice janoliek
uz lidzenakas virsmas.

Slipuma funkcija

Krasakus slipumus iestata ar papildus pievienoto
lenku plati, Art-Nr. 080.75.

PADOMS: Vispirms |aujiet iericei pasai noreguléties
un lenku plati iestatiet uz nulli. Tad sensora
automatikas rezZimu izslédziet ar auto/slope-
taustinu. Péc tam sasveriet ierici vélamaja lenk.

I LED auto/slope rezims ieslégts: manuala regulésana
n



Lazera rezimi

Rotacijas rezims
Ar rotacijas taustinu iestata apgriezienu skaitu:
0, 30, 330, 600 apgr./min.

Punkta rezims

Lai atvértu punkta rezimu, rotacijas taustinu
spiediet tik ilgi, kamér lazers vairs neroté. Ar
pozicionésanas taustiniem lazeru var pagriezt
vélamaja pozicija.

Skenésanas rezims
Ar Scan taustinu var aktivét un iestatit
gaismintensivu segmentu 4 dazados

platumos. Segmentu vélamaja pozicija
pagriez ar pozicionésanas taustiniem.

Manuala uztvéréja rezims

Darbs ar papildus lazera uztvéréju: iestatiet
rotacijas lazeru uz maksimalo apgriezienu skaitu
un ieslédziet lazera uztvéréju. Skatit attieciga
lazera uztvéréja lietodanas instrukciju.

Darbs ar references lazeru

lericei ir viens references lazers. Stradajot vertikali,
ar references lazeru noregulé ierici. Sim noltkam
references lazeru noreguléjiet paraléli sienai.

Tad vertikala lazera virsma attieciba pret sienu ir
noreguléta taisna lenki, skatit Zziméjumu.
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Tehniskie dati (lespéjamas tehniskas izmainas. 18W10)

Automatiskas nolimenosanas diapazons

+ 4°

Precizitate

+0,15mm/m

Horizontala / vertikala nivelésana

Notiek automatiski ar elektroniskajiem
[fmenraziem un servomotoriem

lestatiSanas atrums

apm. 30 sek. pa visu darbibas lenki

Perpendikulars references stars

90° lenkT attiec. pret rotacijas virsmu

Rotacijas atrums

0, 30, 330, 600 U/min

Talvadibas pults

Infrasarkana

Lazera vilnu garums, sarkans / zal$

635 nm /515 nm

Lazera klase

2 /<1 mW (EN60825-1:2014)

Stravas padeve

NiMH akumulators

Akumulatora darbibas laiks,
sarkans / zal$

apm. 14 h/apm. 7 h

Akumulatora uzlades ilgums

apm. 3 h

Darba apstakl|i

-10°C ... +50°, maks. gaisa mitrums
80%rH, neveidojas kondensats, maks.
darba augstums 4000 m v.j.l. (virs
jaras limena)

. - -10°C ... +70°,
Uzglabasanas apstakli maks. gaisa mitrums 80%rH
Aizsardzibas klase IP 66

lzmers
(platums x augstums x dzijJums)

130 x 160 x 145 mm
(ar stativa un sienas stiprinajumu)

Svars

Talvadibas pults
Stravas padeve

1,3 kg
(ar stativa un sienas stiprinajumu)

2x 1,5V AAA

Pults darbibas radiuss

maks. 30 m (infrasark. kontrole)

Svars (ieskaitot baterijas)

ES noteikumi un utilizacija

lerice atbilst attiecigajiem normativiem par

brivu precu apriti ES.

Konkrétais razojums ir elektroiekarta. Ta
utilizéjama atbilstigi ES Direktivai par elektrisko

un elektronisko iekartu atkritumiem.

Vairak drosibas un citas norades skatit:
http://laserliner.com/info?an=cubus

. CE€
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Sagatavosanas kalibréjuma parbaudei
Varat parbaudit lazera kalibréjumu. lerici novietojiet pa vidu starp 2 sienam,
kas atrodas vismaz 5 m attaluma viena no otras. leslédziet ierici. Lai parbaude
batu optimala, ieteicams izmantot stativu. SVARIGI: Sensora automatikas
funkcijai jabat aktivai (auto/slope LED nedeg).
1. AtzZiméjiet uz sienas punktu A1.
2. Pagrieziet ierici par 180° un atziméjiet punktu A2. Tagad starp A1

un A2 ir horizontala atsauces Iinija.

ﬂ 1.
IS ]
2. o
H »180°~ ﬂ
A1 % A2 u
Kalibréjuma parbaude
3. Novietojiet ierici iesp&jami tuvu sienai atziméta punkta A1 augstuma.
4. Pagrieziet ierici par 180° un atzZiméjiet punktu A3. Starpiba starp

A2 un A3 ir pielaide.
. Atkartojiet 3. un 4. darbibu, lai parbauditu Y vai Z asi.

3.
A1 A2
7 A2

A3

[5,]

=0K

0,15mm/m

-
-]
(=]
°

<

-
1K
[ |-
Ja X, Y vai Z ass punkti A2 un A3 ir atstatus par vairak neka
0,15 mm / m, tad ir nepiecieSama jauna justésana. Sazinieties ar

s JUsu specializéto tirgotaju vai griezieties UMAREX-LASERLINER
servisa nodala.

66 (@
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Justésanas rezims
Justéjot ierici, sekojiet rotacijas lazera novietojumam.

X-ass justésana
Aktivizéjiet justéSanas rezimu: ieslédziet ierici ,Cubus”. Vienlaicigi @
nospiediet taustinu IESL/IZSL. un taustinu ,auto/slope”, kamér @

sak atri mirgot gaismas diode auto/slope.

Justésana: ar pozicionésanas taustiniem lazeru no pasreizéjas pozicijas
parvietojiet references punkta A2 augstuma. Sim nolGkam vairakkart @ @
ar sekundes intervalu nospiediet pozicionésanas taustinus, kamér ir

sasniegta vajadziga pozicija.

Justésanas dzésana: izslédziet ierici. @
Saglabasana: jauno kalibréjumu saglaba ar Scan taustinu. @
Y un Z ass justésana @
Aktivjzéjiet justéléanas rezimu: ieslédzielt ierici ,,Cubus“‘.l Vienleiichi

ok 3t mirgor ismas diode LED attorlope e
Ar tilt taustinu parslédziet uz Y asi.

Justésana: ar pozicionésanas taustiniem lazeru no pasreizéjas pozicijas
parvietojiet references punkta A2 augstuma. Sim noltkam vairakkart @ @
ar sekundes intervalu nospiediet pozicionésanas taustinus, kamer ir

sasniegta vajadziga pozicija.

Justésanas dzesana: izsledziet ierici. @
Saglabasana: jauno kalibréjumu saglaba ar Scan taustinu. @
Lai justétu Z asi, ierici novieto vertikali un rikojas 7 A X, Y, Z asis

tapat, ka justjot X asi.

Parbaudiet ierices precizitati pirms katras
lietosanas reizes, péc transportésanas
un ilgakas uzglabasanas. Vienmér
parbaudiet visas asis.
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SERVICE

Umarex GmbH & Co. KG

— Laserliner -
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